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ST 00 - WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna odnosi si¢ do wymagan technicznych, dotyczacych wykonania i
odbioru robét, ktore zostang wykonane w ramach opracowania pn. ,,Budowa sieci gazowej
$redniego ci$nienia Matkinia Gorna — Koséw Lacki z przytgczami’.

Inwestycja zrealizowana zostanie na terenie gm. Matkinia Gorna, gm. Kosow Lacki i m. Koséw
Lacki.

Inwestor:

DUON Dystrybucja S.A.

ul. Serdeczna 8

Wysogotowo k. Poznania, 62-081 Przezmierowo

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacje Techniczne jako cze$¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania robot opisanych w pkt. nr 1.1.

1.3. Zakres rob6t budowlanych (opis przedmiotu zamowienia)

Wymagania Ogodlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

1. |[STO00 WYMAGANIA OGOLNE

> |sTol ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD
BUDOWE I ROBOTY ZIEMNE

3. |STO02 ROBOTY MONTAZOWE

4. |STO03 ROBOTY DROGOWE ROZBIORKOWE I ODTWORZENIOWE

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nast¢pujaco:
Umowa — zalgcznik do dokumentow przetargowych, a po podpisaniu jeden z zasadniczych
dokumentow kontraktu, ktora wraz z zatacznikami reguluje prawa i obowigzki stron wynikajace
Z niej 1 zwigzane z jej wykonaniem.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja
projektowa budowy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.
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Teren budowy/Plac budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane
wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

Niweleta — wysokoSciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego —wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowej budowy.

Skréty uzywane w niniejszej dokumentacji powinny by¢ rozumiane nastgpujaco:

ST - Specyfikacja Techniczna,

PN - Polska Norma,

PN-EN - Polska Norma oparta na standardach europejskich,
WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdét,
PZJ - Program Zapewnienia Jakosci,

WO - Warunki Ogolne.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ robot
z dokumentacja projektows, ST i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona
roboty budowlane zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.1. Dokumentacja Projektowa Budowy

Dokumentacj¢ projektowa budowy, w rozumieniu prawa budowlanego i kontraktu, stanowia:
» projekt budowlany bedacy w posiadaniu Zamawiajgcego;
» specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét;
» dziennik budowy;
» dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobow budowlanych;
» protokoly odbioréw czesciowych, koncowych i robot zanikajacych z zalaczonymi
protokotami z badan kontrolnych.
Wykonawca w cenie kontraktowej winien uja¢:

» obshuge geodezyjng budowy;

» geodezyjng dokumentacj¢ powykonawczg obiektow 1 powykonawcza dokumentacje
projektowa budowy dla catosci wykonywanych robot;

» projekty organizacji ruchu dla robot w pasie drogowym uzgodnione z zainteresowanymi
instytucjami wedlug obowigzujacych procedur wraz z uzyskaniem stosownych
pozwolen i zezwolen na zajgcie pasa drogowego;

» organizacj¢ i zabezpieczenie placu budowy;

» nadzory wlascicieli istniejacych urzadzen podziemnych.
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1.5.2. Kierownictwo budowy i robot

Wykonawca zobowiazany jest do wyznaczenia kierownika budowy posiadajacego uprawnienia
budowlane do kierowania robotami budowlanymi bez ograniczen w specjalnosci instalacyjnej.
Kopie zakresu odpowiedzialnos$ci, uprawnien oraz zaswiadczenia O przynaleznosci do
Okr¢gowej Izby Inzynierow Budownictwa bedg przekazane do Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego w momencie przekazania placu budowy i zatgczone do dokumentacji. W
przypadku zmiany kierownika budowy, nalezy o tym fakcie powiadomi¢ niezwlocznie
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego oraz przedstawi¢ ponownie dokumenty dotyczace
powotanego aktualnie kierownika budowy.

1.5.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa budowy i specyfikacjami

Dokumentacja projektowa budowy i specyfikacje techniczne oraz inne dokumenty przekazane
przez Inwestora Wykonawcy stanowig cze$¢ kontraktu, a wymagania wyszczego6lnione w
choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, jakoby zawarte byly w calej
dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktory
dokona odpowiednich zmian, poprawek lub interpretacji tych dokumentow.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa
budowy i specyfikacjami technicznymi. Dane okre§lone w dokumentacji projektowej budowy
i specyfikacjach technicznych beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw
budowli musza by¢ jednorodne 1 wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku,
gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa budowy lub
specyfikacjami technicznymi i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementow budowli,
to takie materialty beda niezwloczne zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa placu budowy
oraz robot poza placem budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakoficzenia
i odbioru koncowego robot, a w szczegdlnosci:

a) utrzymania warunkéw bezpiecznej pracy i pobytu osoéb wykonujacych czynnosci
zwigzane z budowa, nienaruszalno$ci ich mienia stuzacego do pracy, a takze
zabezpieczy plac budowy przed dostgpem 0so6b nieupowaznionych;

b) Wykonawca zobowigzany jest do wykonania organizacji ruchu zastgpczego wedhug
uzgodnionego projektu (oznakowania i zabezpieczenia terenu robot oraz oznakowania
objazdow 1 zaleconego, zwigzanego ze zmiang organizacji ruchu, oznakowania drog).
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W organizacji ruchu zastgpczego nalezy zapewni¢ bezpieczne dojazdy i1 dojscia
do istniejagcych posesji w okresic prowadzenia robot, a w harmonogramie robot
uwzgledni¢ odpowiednie $rodki techniczne 1 organizacyjne na realizacje tego
zabezpieczenia. Wszystkie formalno$ci zwigzane z zajeciem pasa drogowego
I organizacja ruchu Wykonawca zobowigzany jest wykona¢ wtasnym staraniem. Przed
przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzagdem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezgco. W czasie wykonywania robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni
state warunki widocznos$ci w dzien 1 w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia
zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem,
W sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego oraz przez umieszczenie, tablic
informacyjnych, ktorych ilo$¢, lokalizacja oraz tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. Tablice informacyjne be¢da utrzymywane przez Wykonawce
W dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia placu budowy i robdt poza placem budowy nie podlega odrebnej zaptacie
i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cene kontraktowa. W cene¢ kontraktowa wiaczony winien
by¢ takze koszt uzyskania, doprowadzenia, przylaczenia wszelkich czynnikow i mediéw
energetycznych na placu budowy, takich jak: energia elektryczna, gaz i gazy techniczne, woda,
Scieki, sprezone powietrze itp. W cene kontraktowa winny by¢ wiaczone rowniez wszelkie
oplaty wstepne, przesytowe i1 eksploatacyjne zwigzane z korzystaniem z tych mediow w czasie
trwania kontraktu oraz koszty ewentualnych likwidacji tych przylaczy po ukonczeniu
kontraktu. Zabezpieczenie korzystania z w/w czynnikow 1 mediow energetycznych nalezy
do obowigzkéw Wykonawcy i w pelni jest on odpowiedzialny za uzyskanie wszelkich
warunkow technicznych przylaczenia, dokonanie uzgodnien, przeprowadzenie prac
projektowych i otrzymanie niezb¢dnych pozwolen i zezwolen.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zapoznania i stosowania wszelkich przepisdw ochrony srodowiska
naturalnego, podczas prowadzenia robot.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:
» utrzymywac plac budowy w stanie czystosci;
» utrzymywac wykopy w stanie bez wody stojacej;
» podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot placu budowy; ponadto
bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oso6b lub wlasnosci spoleczne;,
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wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn, ktére powstaty na skutek jego
sposobu dzialania;
» selektywnie gromadzi¢ i przekazywa¢ do utylizacji odpady powstajace na etapie
budowy ($cinki rur, odpady komunalne itp.);
» zdejmowaé¢ humus (przed przystgpieniem do wykonywania wykopdw na terenach
uzytkow zielonych) i odktada¢ go tak by nie zmieszat si¢ z pozostalym gruntem
Z wykopow. Humus powinien by¢ zdjety nie tylko nad wykopem, ale takze z pasa,
na ktorym sktadowany bedzie urobek. Po zasypaniu wykopow humus nalezy rozscieli¢
na powierzchni terenu;
» chroni¢ rosngce na granicy inwestycji drzewa poprzez zastosowanie nastepujacych
zasad:
— zakazuje si¢ wykonywania robdt ziemnych sprzetem mechanicznym blizej
niz 2 m od pni drzew;
— zakazuje si¢ odcinania korzeni szkieletowych;
— wykopy nie powinny powodowaé obnizenia wod gruntowych w obrebie
systemOw korzeniowych;
— drzewa narazone na uszkodzenie (obicie kory) nalezy zabezpieczy¢ deskami
lub innym materiatem;
— nie sktadowa¢ urobku z wykopéw ani innych materiatéw pod koronami drzew;
» rekompensowac ewentualne straty przyrodnicze poprzez dodatkowe nasadzenia.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:
» lokalizacj¢ baz, warsztatoéw, magazynoéw, sktadowisk, drog dojazdowych;
» $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
— mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Ponadto na terenie
baz, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach, w maszynach i pojazdach,
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, ktory jest wymagany
przez odpowiednie przepisy.

Materiaty latwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
podczas realizacji robdt lub przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzadzenia podziemne
oraz uzyska od odpowiednich wtadz (wtascicieli tych urzadzen) potwierdzenie informacji,
dostarczonych przez zamawiajgcego, dotyczacych lokalizacji uzbrojenia. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie
trwania budowy. Uznaje si¢, ze w cen¢ kontraktowa wlaczone sa wszelkie optaty za nadzor
uzytkownikow 1 wiascicieli tych instalacji oraz urzadzen, jaki jest wymagany w okresie
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prowadzenia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia obcych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i zainteresowane wiadze
oraz bedzie z nimi wspotpracowal, dostarczajagc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni bezpieczenstwo publiczne oraz bgdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne, sprzet, odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia, os6b
zatrudnionych na budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej
nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglgdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne
I miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami.
Ponadto bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia robot.

1.5.10. Dzialania zwiazane z organizacjq prac przed rozpoczeciem robot

Przed rozpoczeciem robot 1 okreslonych czynnosci, Wykonawca jest zobowigzany powiadomic
pisemnie wszystkie zainteresowane strony o terminie rozpoczecia prac oraz o przewidywanym
terminie ich zakonczenia. Ponadto powiadomi jednostki, organy uzgadniajace oraz wilascicieli
1 dzierzawcoéw terenu objetego budowa, stosownie do uzgodnien i decyzji zawartych
w zaltacznikach do projektu budowlanego.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania warunkow wydanych przez jednostki
uzgadniajace, opiniujace oraz wiascicieli terenow, na ktdrych bedzie realizowana inwestycja.
Z chwilg przejgcia placu budowy Wykonawca odpowiada przed wlascicielami nieruchomosci,
ktorych teren przekazany zostat pod budowe, za wszystkie szkody powstate na tym terenie.
Zobowigzany jest rowniez do przyjmowania 1 wyjasniania skarg 1 wnioskow mieszkancow
I wszystkich wtascicieli lub dzierzawcow terenu przekazanego czasowo pod budowe.
Wykonawca opisze udostgpniony teren tacznie z dokumentacjg fotograficzng, sposob
zabezpieczenia wykopdw, istniejacej zieleni, urzadzen nadziemnych, wykonania drog
montazowych 1 wszelkie szczegétowe ustalenia dla danego terenu.
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Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

Wykonawca wydzieli z zaplecza budowy jedno pomieszczenie, ktore bedzie docelowo stuzyto
do narad koordynacyjnych i do pracy Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materiatow

Zgodnie z prawem budowlanym materialy musza posiada¢ certyfikat bezpieczenstwa
wykazujacy zgodno$¢ z polskimi normami, aprobatami technicznymi oraz witasciwymi
przepisami.

Wszystkie materialy uzyte do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 wymaganiami okreslonymi w ST.

Wszystkie materiaty, dla ktorych przewidziano w ST przeprowadzenie badan kontrolnych,
powinny by¢ sprawdzone, zbadane i przedstawione do akceptacji Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego przed ich uzyciem w czasie robot. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

W przypadku realizacji robot z funduszéw Unii Europejskiej wymagane jest §wiadectwo,
ze uzyte materialy 1 urzadzenia pochodza z krajow nalezacych do Unii Europejskie;.

2.2. Zrédla szukania materialéw

Przed uzyciem materiatow przewidywanych do wykonania robot, Wykonawca przedstawi
informacje dotyczaca produkcji, zamawiania lub pozyskania materiatow, atesty i wyniki badan
laboratoryjnych wraz z probkami do akceptacji przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. W
przypadku niezaakceptowania materialu ze wskazanego zrodta, Wykonawca powinien
przedstawi¢ do akceptacji, material zinnego Zzrodita. Natomiast akceptacja danej partii
materiatow z danego Zrodta, nie bedzie oznaczaé, ze wszystkie materiaty pochodzace z tego
zrodla sg akceptowane automatycznie. Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ w/w
dokumenty dla kazdej dostawy, aby udowodni¢, ze nadal spetniaja wymagania ST w czasie
postegpu robot.

2.3. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i wladz na pozyskanie
materiatdw z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wlaczajac w to Zrédla wskazane
przez zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje¢ zawierajacg raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metoda wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Strona 12z 73



doduon

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetlnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia oraz jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatlow do robot.

7 wyjatkiem uzyskania pisemnej zgody Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, Wykonawca
nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie placu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w kontrakcie.

Eksploatacja zrédel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z placu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Jesli
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych
robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialbw zostanie
przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezapltaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢,
wlasciwosci oraz byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie placu budowy, w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego lub poza placem budowy, w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa Budowy lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatow w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robodt. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 ilosci,
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
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Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Liczba i wydajnos¢ sprze¢tu bedzie gwarantowac
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej budowy,
ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w terminie przewidzianym kontraktem.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi by¢
utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa budowy lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprz¢tu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujace zachowania warunkéw
kontraktu, zostang przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zdyskwalifikowane
I niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $§rodkow transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wihasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej budowy, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, w terminie przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajagce warunkom kontraktu na polecenie
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego beda usunicte z placu budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy, za jako$é
zastosowanych materialbw 1 wykonywanych robodt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢ za pelng obstluge geodezyjna przy wykonywaniu
wszystkich elementéw robot, okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych
na pismie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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Nastegpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w  wytyczeniu
I wykonywaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt (za wyjatkiem, gdy dany blad okaze si¢
skutkiem btgdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego). Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci
za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow
I elementdéw robodt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji
projektowej budowy i w ST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace realizacji robot bedg wykonywane
przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania
robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego, Programu Zapewnienia Jakosci, w ktorym nalezy przedstawié
zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne,
gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Program Zapewnienia Jakosci bedzie zawierac:

a) czes¢ ogolna, opisujaca:

» organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot;

» organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot;

» bezpieczenstwo higieng pracy;

» wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne;

» wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegélnych
elementoéw robot;

» system proponowanej kontroli, sterowania jako$cig wykonywanych robdt (sposob
| procedurg);

» wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis wlasnego
laboratorium lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleca¢ prowadzenie
badan);

» sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym oraz proponowany sposoéb i formg¢ przekazywania
tych informacji Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego.

b) czes¢ szczegdtowa opisujaca:
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» wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania;

» urzadzenia pomiarowo-kontrolne;

» rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp.;

» sposob zabezpieczenia 1 ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu;

» sposob i procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwos$¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzenie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw robét;

» sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatow. Ponadto
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
I wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze zazadac
od Wykonawcy przeprowadzenia badan, aby sprawdzié, czy jego poziom wykonywania jest
zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdéw oraz robot
Z czestotliwo$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej budowy i ST. Minimalne wymagania, co do zakresu
badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaty one okreslone, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ustali, jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z kontraktem. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostalty prawidtowo wykalibrowane 1 odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje
0 jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych wurzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia
te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego moze wstrzymac uzycie do robot badanych materiatdéw, dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
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Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu
probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe
badania tych materiatow, ktore budza watpliwos¢ co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty
nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Przed przystapieniem do pomiardéw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o rodzaju miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

6.5. Raporty badan

Wykonawca bedzie przekazywacé Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie raportow
z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Dla celow kontroli jakosSci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego uprawniony jest
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatlow u zrodta ich wytwarzania,
I zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materialow.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami
ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
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Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swodj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru Inwestorskiego poleci Wykonawcy lub
zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdérnych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z
dokumentacja projektowa budowy i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Atesty jako$ci materialéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materialtow przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy
ich pelng zgodno$¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robdt bedzie posiadac atest okreslajacy w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe beda posiadaé atesty wydane przez producenta poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawcg Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego.

Materiaty posiadajace atesty a urzadzenia - wazne legalizacje, mogg by¢ badane w dowolnym
czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos$¢ ich wilasciwosci z ST to takie materialy
i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.8. Dokumentacja budowy

6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urz¢gdowym, obowigzujacym zamawiajgcego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane
spoczywa na kierowniku budowy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco
i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony
budowy. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne
dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem
Wykonawcy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

» datg przekazania Wykonawcy terenu budowy;

» uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego programu zapewnienia jakoS$ci
I harmonogramow robot;

» terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot;

» przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

» uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego;
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daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

zgloszenia 1 daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
I ostatecznych odbiorow robot;

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy;

stan pogody i1 temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi;

zgodno$¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej;

dane dotyczace czynnosci  geodezyjnych  (pomiarowych)  dokonywanych
przed i w trakcie wykonywania robot;

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot;

dane dotyczgce jakos$ci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem kto je przeprowadzat,

wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzatl;
inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego wpisane do dziennika budowy Kierownik Budowy
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robot.

VV VY
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6.8.2. Ksiega obmiaru

Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
Z elementow robot. Obmiary wykonywanych robo6t przeprowadza si¢ sukcesywnie
w jednostkach przyjetych w kosztorysie.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdéw, orzeczenia o jakos$ci materiatow, recepty robocze
i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w Programie
Zapewnienia Jako$ci. Dokumenty te stanowig zatacznik do odbioru robdt 1 powinny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6.8.4. Pozostale dokumenty budowy

Oprécz w/w dokumentdéw, do dokumentéw budowy zalicza si¢ rowniez:

pozwolenie na budowg;

protokoty przekazania terenu budowy;

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne;
protokoty odbioru robot;

protokoty z narad i ustalen;

operaty geodezyjne;

plan ,,BIOZ”.

VVVVYVYYY
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6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bg¢da przechowywane na terenie budowy, w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie jakiegokolwiek dokumentu budowy, spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dost¢pne Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
I na zyczenie zamawiajgcego, przedstawione do wgladu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, dokumentacja budowy i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w kosztorysie lub
w specyfikacjach technicznych, nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Btgdne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego na
pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestotliwoscia wymagana do celu
czgsciowych platnosci na rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okreslonym w kontrakcie
lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialéw

Zasady okreslania ilo$ci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych,
w KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okre§lonymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowej.

Dtugosci 1 odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli specyfikacje techniczne wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w m?® jako dhugo$¢ pomnozona przez éredni przekroj.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami specyfikacji technicznych.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
W calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace wymaganiom
specyfikacji technicznych. Ponadto begdzie utrzymywaé wyposazenie, zapewniajac w sposob
ciggly, zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni Iub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dotagczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiggi obmiaru, ktérego wzoér zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

8. ODBIORY ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

Stosuje si¢ nastepujace etapy odbioru:
» odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
odbidr czesciowy;
odbior techniczny;
odbior proby wytrzymatosci, szczelnosci specjalnej;
nagazowanie/rozruch/ruch probny;
odbior koncowy;
odbior przed uptywem gwarancji i rekojmi.

VVVVY VY
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8.2. Warunki jakim powinna odpowiada¢ dokumentacja odbiorowa w procesie

odbioru

Na dokumentacj¢ odbiorowg sktadajg si¢ kompletne dokumentacje projektowe, Karty
technologiczne, karty zmian oraz certyfikaty, atesty, deklaracje zgodnosci, dopuszczenia
na armature, urzadzenia, rury, ksztattki, materialy izolacyjne itp. dokumentacje techniczno-
ruchowe (DTR). Kazda strona dostarczonej dokumentacji odbiorowej powinna posiadaé
stempel poswiadczajacy, ze jest to dokumentacja powykonawcza. Wszelkie zmiany w trakcie
realizacji budowy obiektu powinny by¢ zamieszczone w dokumentacji projektowej
powykonawczej, podpisane przez projektanta i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca prac powinien sporzadzi¢ zestawienie zmian dokonanych podczas ich realizacji
oraz zatgczy¢ czes¢ rysunkowg obrazujaca dokonane zmiany z odnos$nikiem do odpowiedniego
rysunku i odwrotnie.

Dokumentacja odbiorowa przygotowana do odbioru technicznego powinna by¢ spigta,
zestawiona branzami, posiada¢é ponumerowane poszczegélne dokumenty oraz spis tresci
(zestawienie dokumentacji). Nie dopuszcza si¢ taczenia w tej samej teczce kilku grup branz
dokumentacji.

Przy odbiorze technicznym wymaga si¢ dokumentacji odbiorowej wg nastepujacego schematu
w zakresie nastgpujacych branz:

e formalno-prawnej,

o pozwolenie na budowe (oryginat), jezeli byto wymagane;

o dziennik budowy;

o akt notarialny lub inny dokument regulujacy stosunek prawny do zajg¢tego trwale
terenu pod urzadzenia i obiekty budowlane;

o kopie pism skierowane do wilasciwych urzedow i firm, powiadamiajace
0 rozpoczeciu robot budowlanych, jezeli byly wymagane w pozwoleniu na budowg;

o Kkorespondencja z urzedami terenowej administracji budowlanej;

o decyzje prawne dotyczace trwatego wylaczenia z produkcji rolnej/lesnej terenu;

o o$wiadczenia wilascicieli o doprowadzeniu ich nieruchomosci do stanu przed
rozpoczeciem prac;

o zgody wlascicieli gruntéw na budowe;

o projekt budowlany, wykonawczy (w podziale na branze) z wprowadzonymi
zmianami powykonawczymi naniesionymi przez projektanta i potwierdzonymi przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w projekcie powinny by¢ zawarte uzgodnienia
wymagane przepisami prawa;

o dokumentacja techniczno-ruchowa obiektu (tzw. instrukcja eksploatacji) zawierajaca
opis techniczny, charakterystyke techniczng (np.: przepustowos$¢, cisnienie
wejsciowe, cisnienie wyjsciowe, schemat catosci obiektu z wskazaniem
zamontowanej armatury 1 urzadzen), schematy kazdego z pomieszczen osobno
Z Wyroznieniem armatury odcinajacej;

o plan obiektu w skali z naniesionymi zmianami powykonawczymi;
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o$wiadczenia kierownikéw robdt 0 zgodnosci wykonania robot budowlanych
Z projektem 1 warunkami pozwolenia na budowg, przepisami i obowigzujacymi
normami;
oswiadczenie kierownika budowy o zgodnosci wykonania obiektu budowlanego
z projektem i warunkami pozwolenia na budowe, przepisami i obowigzujgcymi
normami;
oswiadczenie kierownika budowy o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku
terenu budowy;
wykaz i kserokopie uprawnien wykonawcy, podwykonawcow i kadry w zakresie:

= wykonawstwa sieci i elementéw sieci gazowych;

= nadzoru i wykonania prac budowlanych;

* nadzoru i wykonania robot elektrycznych;
Swiadectwa odbioru, protokoty odbioru, zaswiadczenia, atesty, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci z PN lub aprobatami technicznymi
dla wyrobéw zastosowanych do budowy (rury, armatura, ksztattki, ztgcza izolujace,
materiaty izolacyjne i inne);
dokumentacj¢ techniczno-ruchowa urzadzen i armatury zainstalowanej na obiekcie;
dokumentacja niezbedna do rejestracji zbiornikow cis$nieniowych w UDT;
protokotly poswiadczajace rejestracje zbiornikodw cisnieniowych w UDT;
gwarancja obiektu;

e technologicznej,

(@]
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uprawnienia kadry (zgrzewaczy);

protokoty z kalibracji urzadzen zgrzewajacych;
lista zgrzewow;

protokoty zgrzewania;

karty kontrolne zgrzewow;

protokot z odbiorow robdt ulegajacych zakryciu i zanikowych;
protokot z odbioréw czesciowych;

protokoét z proby szczelnosci;

protokot z proby wytrzymatosci;

protokoét z proby specjalne;;

protokét z odbioru technicznego;

protokoét z rozruchu/ruchu prébnego;

protokot z oczyszczenia wnetrza gazociagu,
protokot z odbioru koncowego;

e budowlanej,

©)

@)
@)
@)
@)

protokot kontroli dna 1 profilu podtuznego wykopu;

protokot kontroli utozenia gazociggu w wykopie;

protokot kontroli utozenia gazociggu w rurze ochronnej, przejsciowej i ostonowe;;
protokot odbioru skrzyzowan gazociagu z instalacjami podziemnymi;

protokot kontroli zasypki gazociagu;
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protokot kontroli umocnienia brzegu cieku wodnego;

protokot odbioru odbudowy systemoéw melioracyjnych;

protokot kontroli wykonania oznakowania trasy;

protokot kontroli zachowania ciggtosci przewodu lokalizacyjnego;

protokot kontroli odbudowy drog;

protokot kontroli rekultywacji terendw rolniczych;

protokot zwrotu terenéw lesnych zajetych czasowo pod budowg;

szkice geodezyjne oraz inwentaryzacja geodezyjna obiektu oraz innych urzadzen
towarzyszacych budowie np. kabli telemetrycznych, sygnalizacyjnych, ochrony
katodowej; inwentaryzacja geodezyjna powinna by¢ wykonana zgodnie
z Geodezyjnym Standardem Danych Przestrzennych w formie cyfrowej
oraz analogowej;

e ochrony $rodowiska.

o

W odniesieniu do nizej wymienionych pozwolen/zezwolen/decyzji/uzgodnien,
0 ile byly wymagane przy realizacji zadania, w dokumentacji musi znalez¢ si¢:

oryginal - w przypadku, gdy dokument wydany zostat na DUON Dystrybucje S.A.
kopia - w przypadku, gdy wydany zostal na Wykonawcg.
= dokumenty wynikajace z Ustawy o ochronie przyrody:

a) zezwolenie na czynno$ci podlegajace zakazom na obszarze parku
narodowego,

b) zezwolenie na czynnosci podlegajace zakazom w obszarze rezerwatu
przyrody;

C) uzgodnienie z organem ustanawiajacym pomnik przyrody, stanowisko
dokumentacyjne, uzytek ekologiczny Ilub zespdt przyrodniczo-
krajobrazowy;

d) zezwolenie na czynnosci podlegajace zakazom w stosunku do dziko
wystepujacych zwierzat objetych ochrong gatunkowa;

e) zezwolenie na czynnosci podlegajace zakazom w stosunku do dziko
wystepujacych roslin lub grzybdéw objetych ochrong gatunkowa;

f) zezwolenie na odstepstwa od zakazow obowigzujacych w strefach
ochrony;

g) zezwolenie na usunigcie drzew lub krzewow;

= dokumenty wynikajace z ustawy o odpadach:

a) kopia pozwolenia na zbieranie odpadow - w przypadku, gdy wydane
zostalo na Wykonawcg;

b) kopia zezwolenia na przetwarzanie odpadoéw — jesli Wykonawca posiada
ww. pozwolenie;

c) kopia umowy Wykonawcy z odbiorcg odpadow posiadajagcym
odpowiednie pozwolenie — jesli Wykonawca posiada umowe;
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d) kopie kart przekazania odpadéow — jesli Wykonawca przekazat
uprawnionemu odbiorcy odrebnie odpady wytworzone w trakcie
realizowanego zadania;

» dokumenty wynikajgce z ustawy Prawo wodne:

a) pozwolenie wodnoprawne na pobor wod i/lub zrzut $ciekow do wod
powierzchniowych lub do ziemi pochodzacych np. z ptukania sieci, préb
hydraulicznych, odwadniania wykopow budowlanych;

b) wyniki badan jako$ci zrzucanych $ciekow;

€) decyzja zwalniajgca od zakazu lokalizowania na obszarach szczegolnego
zagrozenia powodzig przedsigwzie¢ mogacych znaczaco oddziatywac
na srodowisko, wykonywania robdt na obszarach szczegolnego
zagrozenia powodzia,

d) decyzja zwalniajaca od zakazu wykonywania czynnos$ci w poblizu
watow przeciwpowodziowych;

e) dokument potwierdzajacy przekazanie $ciekow z plukania sieci, prob
hydraulicznych i odwadniania wykopow budowlanych uprawnionemu
odbiorcy jesli sytuacja taka miata miejsce;

= dokumenty wynikajace z decyzji o srodowiskowych uwarunkowaniach:

a) plan zadan ochronnych;

b) raport wstgpny, Plan Nadzoru i Raport koncowy z nadzoru
przyrodniczego;

C) program monitoringu przedinwestycyjnego, inwestycyjnego
I poinwestycyjnego;

d) akceptacja przez wlasciwy organ programOéw  monitoringu
przedinwestycyjnego, inwestycyjnego i poinwestycyjnego;

e) raport z przeprowadzonego monitoringu przedinwestycyjnego,
inwestycyjnego i poinwestycyjnego;

f) akceptacja przez wlasciwy organ wynikow przeprowadzonego
monitoringu przedinwestycyjnego i inwestycyjnego (raportu);

g) inne pisma, opracowania, decyzje wydawane na etapie przygotowania
i realizacji inwestycji;

8.3. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bgdzie on dokonany
w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.
Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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Jakos$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, specyfikacja
techniczng i uprzednimi ustaleniami.

8.4. Odbior czesciowy

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie iloSci i jakosci wykonanych robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze koncowym robot.

Odbioru czgéciowego robdt dokonuje komisja powolana przez Inwestora przy udziale
Wykonawcy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego [WZOR W ZALACZNIKU 1].

8.5. Odbior techniczny

Odbior techniczny odbywa si¢ na podstawie pisemnego zgloszenia przez Wykonawce
(Kierownika budowy) gotowosci obiektu do odbioru.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ma obowigzek zlozenia pisemnego o$wiadczenia
0 gotowosci obiektu do odbioru technicznego oraz zgodnosci wykonanych prac z zapisami
zawartymi w umowie oraz kompletnym przygotowaniu niezbednych dokumentow
warunkujacych jego odbior zgodnych z zapisem punktu 8.2. z wytagczeniem dokumentow, ktore
beda dostepne na etapie odbioru koncowego.

Odbioru technicznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Inwestora, w obecnos$ci
Wykonawcy.

Odbidr techniczny nastapi w terminie 7 dni kalendarzowych, liczac od dnia otrzymania
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego 0 zakonczeniu robdt i przyjeciu
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.2.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikdw badan i pomiaroéw, wizualnej oceny zgodnos$ci wykonania robot
z dokumentacja i ST.

W toku odbioru technicznego, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwiaszcza
W zakresie wykonania robot uzupetniajacych 1 robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robot uzupetniajacych
w poszczegolnych elementach konstrukeyjnych 1 wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru technicznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i ST
Z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.
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Po zakonczeniu odbioru technicznego Komisja ma obowigzek niezwlocznego sporzadzenia
protokotu [WZOR W ZALACZNIKU 1]. W przypadku stwierdzenia przez komisje odbiorowa
usterek uniemozliwiajacych dokonanie odbioru z wynikiem pozytywnym, Przewodniczgcy
W porozumieniu z Wykonawcg 1 Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego ustala (zapis
W protokole) nowa date odbioru oraz sporzadza szczegotowy wykaz usterek ujawnionych
w trakcie odbioru. Jesli stwierdzone usterki w trakcie odbioru technicznego dopuszczaja
wykonanie proéb wytrzymato$ciowych, szczelnosci lub specjalnych Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego w protokole dokonuje zapisu 0 dopuszczeniu do wykonania przedmiotowych
préb.

8.6. Proby wytrzymaloSci, szczelnoSci i proby specjalne

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ma obowigzek zlozenia pisemnego o$wiadczenia
0 gotowosci obiektu do przeprowadzenia proby wytrzymato$ci/szczelnosci/specjalne;.
Na podstawie zgloszenia Wykonawcy (Kierownika budowy) oraz o$wiadczenia Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego Przedstawiciel DUON Dystrybucja S.A. powotuje Komisje
w sktadzie:

a) Inspektor Nadzoru Inwestorskiego,

b) Kierownik budowy,

c) Odpowiedzialny za wykonanie proby,

d) Przedstawiciel DUON Dystrybucja S.A.,

e) Inni/wg. potrzeb/
Komisja na podstawie dokonanej analizy przebiegu proby wytrzymatosci/ szczelnosci/
specjalnej dopuszcza lub nie dopuszcza obiekt do nagazowania/rozruchu/ruchu probnego.
Po zakonczeniu proby Komisja ma obowiazek niezwlocznego sporzadzenia protokotu. [WZOR
W ZALACZNIKU 2] W przypadku stwierdzenia przez komisje usterek, Odpowiedzialny
za przeprowadzenie proby w porozumieniu z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego sporzadza
szczegblowy wykaz usterek ujawnionych w trakcie proby.
Po pozytywnym wyniku wymaganych prob i pozytywnym protokole odbioru technicznego
dokonywane jest zawiadomienie wlasciwego organu o zakonczeniu robot.

8.7. Nagazowanie, rozruch i ruch prébny

Nagazowanie odbywa si¢ na podstawie pisemnego zgtoszenia przez Wykonawce (Kierownika
budowy) gotowosci obiektu do przeprowadzenia nagazowania.

Czynnos¢ ta moze nastgpi¢ po uzyskaniu decyzji o pozwolenia na uzytkowanie lub dokonaniu
zgloszenia o zakonczeniu budowy do urzgdu, a urzad nie wnidst w terminie ustawowym
sprzeciwu oraz uzyskano decyzje /pozwolenie/.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ma obowigzek ztozenia pisemnego os$wiadczenia
0 gotowosci obiektu do nagazowania oraz zgodno$ci wykonanych prac z zapisami zawartymi
w umowie oraz kompletnosci niezbednych dokumentéw warunkujacych jego nagazowanie.
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Komisja odbioru technicznego o ktoérej mowa w punkcie 8.5. jest jednoczesnie Komisja
nagazowania.
Wykonawca (Kierownik budowy) dokona zarejestrowania wykonywania prac
gazoniebezpiecznych w Dyspozycji Gazem DUON [WZOR W ZALACZNIKU 3]
Wykonawca (Kierownik budowy) zobowigzany jest rowniez do skoordynowania prac
Z operatorem przesylowym 1 zarejestrowaniu je$li jest to konieczne stosownych prac
U operatora przesylowego zgodnie z obowigzujacymi u tego operatora procedurami.
W czasie nagazowania obiektu nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:

e odpowietrzenie 1 nagazowanie gazociggu oraz wszystkich jego elementow

tzn. zespotéw zaporowo upustowych, kolumn upustowych,
e sprawdzenie szczelno$ci gazociagu,

e objazd gazociggu w miejscach przekroczen w rejonie przeszkod terenowych
I skrzyzowan z infrastruktura podziemna, zespotow technologicznych.

Z nagazowania poszczegolnych urzadzen i elementéw nalezy sporzadzi¢ stosowne protokoty
[WZOR W ZALACZNIKU 4]

8.8. Odbioér koncowy

8.8.1. Zasady odbioru koncowego roboét

Odbidr koncowy polega na koncowej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci, jako$ci, wartosci. O catkowitym zakonczeniu robot oraz gotowosci do odbioru
koncowego Wykonawca powiadomi pisemnie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ma obowigzek zlozenia pisemnego oswiadczenia
0 gotowosci obiektu do odbioru koncowego.

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Inwestora, w obecnosci
Wykonawcy.

Odbidr koncowy nastapi w terminie 7 dni kalendarzowych, liczac od dnia otrzymania
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o zakonczeniu robot i przyjeciu
dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.2.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, wynikow badan 1 pomiarow, wizualnej oceny zgodnosci wykonania robot
z dokumentacja i ST.

W toku odbioru koncowego, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czeSciowych, zwlaszcza
w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i rob6dt poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych
w poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych 1 wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i ST

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Strona 28 z 73



doduon

z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.8.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru koncowego, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez zamawiajacego [WZOR W ZALACZNIKU 5].

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé¢ dokumentacje, ktora
powinna by¢ spieta, zestawiona branzami, posiada¢ ponumerowane poszczegolne dokumenty
oraz spis tresci (zestawienie dokumentacji). Wykaz dokumentéw odbiorowych podany jest
w punkcie 8.2.

Odregbny zbior dokumentéw odbioru koncowego powinny stanowi¢ oswiadczenia Kierownika
budowy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego (wymagane przez Prawo Budowlane po
zakonczeniu inwestycji).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru konicowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.

Bezposrednio po dokonaniu odbioru koncowego Wykonawca przekazuje Inspektorowi
Nadzoru Inwestorskiego, a Inspektor Nadzoru Inwestorskiego przekazuje Inwestorowi
kompletng dokumentacj¢ odbiorowa (oryginaty lub kopie z potwierdzeniem ,,za zgodnos¢
z oryginatem”) w wersji papierowej i elektronicznej (PDF).

Z przekazania dokumentacji sporzadzany jest ,,Protok6l z przekazania dokumentacji
odbiorowej”, ktory zawiera szczegdtowy wykaz wszystkich przekazywanych dokumentow.
[WZOR W ZAEACZNIKU 6]

8.9. Odbior przed uplywem gwarancji i rekojmi

Odbidr przed uptywem gwarancji i rgkojmi polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych
Z usuni¢ciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie rekojmi 1 gwarancji.

Odbior przed uptywem gwarancji i rekojmi bgdzie dokonany na podstawie oceny wizualne;j
obiektu przez powotang Komisje Odbiorowa z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
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Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji w kosztorysie 1 przyjeta przez zamawiajacego
w dokumentach umownych.

Dla robdt wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawcg i przyjeta przez zamawiajacego w kontrakcie.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;j
budowy.

Cena jednostkowa begdzie obejmowac:

» robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

» warto§¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy;

wartos$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi;

koszty posrednie 1 zysk kalkulacyjny;

do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Y VYV

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych obejmuje
wszystkie warunki okre§lone w w/w dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie. Bledy
w kosztorysie nie zwalniajag Wykonawcy od prawidlowego zestawienia w zakresie objetym
dokumentacja projektowa.

Wykonawca zobowigzany jest do doktadnego i1 szczegdtowego zapoznania si¢ z dokumentacja
techniczng 1 ewentualnymi zmianami naniesionymi na plany sytuacyjne (zmiana trasy
wynikajaca z uzgodnien z wlascicielami gruntow). Ewentualne niezgodnos$ci nalezy zglosi¢
do inwestora w formie pisemnej przed ztozeniem oferty przetargowe;.

9.3. Dokumentacja powykonawcza i projekty organizacji ruchu

Wykonawca w ramach kontraktu jest zobowigzany wykona¢ projektowa dokumentacje
powykonawczg budowy oraz projekty organizacji ruchu w pasie drogowym zgodnie z p. 1.5.1.
oraz p. 1.5.3 niniejszej ST. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenach
jednostkowych ceny kontraktowej i obejmujg zakres robot zgodny z opisem zawartym w ST.

9.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca w ramach kontraktu jest zobowigzany wykona¢ zabezpieczenie terenu budowy,
tj.: dostarczy¢ i zainstalowac urzadzenia zabezpieczajace (zapory, $wiatta ostrzegawcze, znaki,
itp.). Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenach jednostkowych ceny kontraktowej
I obejmujg zakres robdt zgodny z opisem zawartym w ST.
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9.5. Koszty zajecia pasa drogowego

Koszty zajgcia pasa drogowego na czas prowadzenia robot oraz optaty za umieszczenie obcych
urzadzen w pasie drogowym ponosi Wykonawca, co jest zgodne z ustaleniami kontraktu.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odr¢bnej zaptacie i sg uwzglednione w cenach jednostkowych ceny kontraktowe;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacje Techniczne w r6znych miejscach powotuja si¢ na Polskie Normy (PN), przepisy
branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowaé jako integralng czgs$¢ i nalezy je czyta¢ tacznie
Z rysunkami 1 specyfikacjami. Rozumie si¢, iz Wykonawca jest w peilni zaznajomiony
z ich zawartos$cig i wymaganiami. Zastosowanie bedg miaty ostatnie wydania Polskich Norm
(datowane nie p6zniej niz 30 dni przed datg sktadania ofert), o ile nie postanowiono inaczej.
Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, Scisle w zgodzie z obowigzujacymi Polskimi
Normami (PN)/(EN-PN) i przepisami obowigzujacymi w Polsce.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania wszystkich obowigzujacych norm
przy wykonywaniu rob6t okreslonych w kontrakcie oraz do stosowania ich postanowien
na rowni ze wszystkimi innymi wymaganiami zawartymi w specyfikacjach technicznych.
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ST 01 -ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD
BUDOWE I ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot ziemnych w ramach realizacji inwestycji pn. ,,Budowa sieci gazowej sredniego cis$nienia
Maltkinia Gorna — Kosoéw Lacki z przytgczami”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia prac przy realizacji robot
ziemnych zgodnie z projektem budowlanym i1 obejmuja roboty ziemne tymczasowe, zwigzane
z realizacjg inwestycji pn. ,,Budowa sieci gazowej sredniego ci$nienia Maltkinia Gorna — Koséw
Lacki z przytagczami”.

Zakres robot obejmuje:

usunigcie warstwy ziemi urodzajnej;

wykonanie wykopow kontrolnych;

rgczne 1 mechaniczne wykonanie wykopéw waskoprzestrzennych o $cianach
pionowych umocnionych,

ztozenie urobku na odktad;

zasypanie wykopow gruntem rodzimym wraz z jego zageszczeniem,;

rozscielenie humusu;

wywodz nadmiaru gruntu pochodzacego z miejsc utozenia rurociagdw i studzienek;
montaz i demontaz konstrukcji podpar¢ i podwieszen istniejacych rurociggéw i kabli;
odwodnienia wykopow;

tymczasowy wywoz 1 ponowne dowiezienie gruntu;

wymiana gruntu w miejscach gdzie grunt rodzimy nie nadaje si¢ do ponownego
zastosowania.

VVVVVVVYVY VVYVY

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi i Odbioru Robdt (WTWiOR)
I postanowieniami kontraktu.

Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione okreslenia nalezy rozumiec:

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Strona 32z 73



doduon

Gleboko$¢ wykopu — to réznica migdzy rzedng dna wykopu, a rzgdng terenu istniejacego
W danym przekroju poprzecznym, ktdra jest zmienna wzdluz podtuznej osi wykopu.
Obsypka — jest to element zabezpieczenia rurociggu lub studzienck, ktory stanowi grunt
nasypowy, usypany powyzej podsypki, posiadajacy odpowiednig granulacje, majacy
za zadanie stabilizacje przewodu i studzienek w osi poprzecznej.
Szeroko$¢ wykopu — to prze§wit w $wietle nieumocnionych $cian wykopu, ktory jest staty dla
catej dlugosci wykopu liniowego (dla danej $rednicy rurociggu) i staty dla wykopu
obiektowego.
Wskaznik zageszczania gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczenie gruntu okreslona
wzorem: Is = Pg/Pqg
gdzie:

P4 — gesto$é objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m?);

Pds — maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci

optymalnej, okreslona w normalnej probie Protektora.

Wykopy — doty szeroko - i waskoprzestrzenne liniowe, dla fundamentéw lub dla urzadzen
instalacji podziemnych oraz miejsca rozbiorki nasypoéw, waldéw lub hald ziemnych.
Zasypka — jest to grunt nasypowy, usypany powyzej przewodu, posiadajacy odpowiednig
granulacje, majacy za zadanie ochrone rury i studzienek przed niepozadanymi naciskami
punktowymi lub nierdwnomiernym rozktadem sit nacisku przenoszacych si¢ z powierzchni
gruntu.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Materiatami stosowanymi do wykonywania robot bedacych tematem niniejszej specyfikacji sa:
» grunt wydobyty z wykopow;
» materialty do umocnienia wykopow;
» materialy do podpar¢ i podwieszen;
» material na wymiang gruntu, podsypki, obsypki, zasypki.
Wszystkie materialy 1 wurzadzenia przewidywane do zastosowania beda zgodne

z postanowieniami kontraktu i poleceniami Inspektora Nadzoru.

W oznaczonym czasie, przed wybudowaniem, wykonawca przedstawi szczegélowe informacje
dotyczace zrodta wytwarzania i wydobywania materialow, odpowiednie §wiadectwa badan,
dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania  w budownictwie
oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.
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Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan iloSciowych
i jakosciowych materiatow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie
i wbudowanie zgodnie z zatozeniami programu zapewnienia jakoSci.

3. SPRZET

Warunki ogélne dotyczace uzywania sprzetu podano w ST 00 ,,Wymagania ogolne”.

Roboty ziemne beda prowadzone recznie oraz przy uzyciu sprzgtu mechanicznego. Sprzet
uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskatl akceptacje Inspektora Nadzoru.

Wykonawca przystepujacy do wykonania  robdt powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$ciag
korzystania z nastepujgcego sprzgtu:

koparki podsigbiernej;

spycharko - tadowarki;

sprzetu do zageszczania gruntu: zageszczarki wibracyjnej, ubijaka spalinowego, walca
wibracyjnego;

zurawia budowlanego samochodowego;

zestawu do ewentualnego odwadniania wykopow;

podbijakow drewnianych;

pomp zatapialnych, przenos$nych.

Ponadto Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

VVVYV VVYV

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego, nadmiaru urobku z robdt ziemnych nalezy
stosowac srodki transportu, spetniajgce warunki ogolne podane w ST 00 ,,Wymagania ogolne”.
Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartos$ci zatwierdzone, nie moze by¢ podstawg
roszczen wykonawcy do dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci
nie zostaty wczesniej pisemnie zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przewozone materiaty nalezy zabezpieczy¢ przed przesuwaniem i przetaczaniem W czasie
ruchu pojazdu. Transport powinien zapewnia¢ stabilno$¢ pozycji zatadowanych materiatow
oraz kontrole zatadunku i wyladunku. Wykonawca zapewni $rodki transportowe w ilosci
gwarantujacej cigglo$¢ dostaw materialow, w miarg postgpu robot.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Wymagania ogoélne dotyczace prowadzenia rob6t podano w ST 00 ,,Wymagania og6lne”.
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Wykonawca zglosi pisemnie zamiar rozpoczgcia robot do wszystkich wlascicieli
i uzytkownikoéw uzbrojenia nad i podziemnego z wyprzedzeniem siedmiodniowym, ustalajac
warunki wykonywania robot w strefie tych urzadzen.

Wykonaweca przedstawi Inwestorowi i Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji
1 harmonogram robdt, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonana sie¢
gazowa. Przed rozpoczg¢ciem robot wykonawca opracuje plan bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia.

W zakres niniejszej specyfikacji wchodza nastepujace roboty ziemne:

roboty przygotowawcze;

odspojenie i ztozenie urobku na odktad;

wyrownanie 1 wyprofilowanie podtoza;

zasypka materialem rodzimym lub dowiezionym i zagg¢szczenie gruntu,

wykonanie obsypki rurociggéow gruntem rodzimym lub dowiezionym;

wykonanie podsypki rurociggéw gruntem rodzimym lub dowiezionym;

odwodnienie wykopow;

wymiana gruntu w miejscach gdzie istnieje taka koniecznos¢;

roz$cielenie humusu po zakonczeniu robot;

posianie trawy w miejscu, gdzie wystgpowata ona przed rozpoczeciem robot.

VVVVYVYVYVVYVYY

5.2. Wymagania szczegélowe wykonania robét

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Podstawa wytyczenia trasy projektowanej sieci gazowej sg rysunki. Nalezy ustali¢ stale repery,
a w przypadku niedostatecznej ich ilosci wbudowaé repery tymczasowe, zrzednymi
sprawdzanymi przez sluzby geodezyjne wykonawcy. Kolejno nalezy wytyczy¢ w terenie o$
gazociggu w odniesieniu do projektowane;j trasy.

Tras¢ projektowanej sieci w terenie wytyczy¢ mogg odpowiednie shuzby geodezyjne
wykonawcy. Przed przystgpieniem do wlasciwych robdt ziemnych nalezy usung¢ darn 1 ziemi¢
roslinng, pryzmujac ja z jednej strony wykopu liniowego, poza zasieg robot.

Wykopy nalezy umocni¢ oraz zabezpieczy¢ przed wodami opadowymi, powierzchniowymi
i ewentualnymi gruntowymi. Urzadzenia odwadniajace nalezy kontrolowaé i konserwowaé
przez caly czas trwania robdt. W trakcie realizacji robot ziemnych, nalezy nad otwartymi
wykopami ustawi¢ tawy celownicze, umozliwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu
i przewodu oraz kontrolg rzednych taw.

5.2.2. Roboty ziemne

Roboty ziemne nalezy wykonywa¢ zgodnie z normg PN-B-10736, PN-B-06050 ,,Geotechnika.
Roboty ziemne. Wymagania ogodlne.” oraz PN-EN 1610. Roboty ziemne w pasach drog
publicznych dodatkowo nalezy prowadzi¢ zgodnie z normg PN-S-02205 ,,Drogi samochodowe
- Roboty ziemne - Wymagania i badania” oraz Rozporzadzeniem Ministra Transportu i
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Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. ,,w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie” (nr 43 poz.430).

Przed rozpoczg¢ciem wykonywania wykopow nalezy wykonaé przekopy kontrolne celem
ustalenia rzeczywistych rzednych posadowienia 1 przebiegu istniejgcego uzbrojenia
podziemnego oraz poréwnac z dokumentacjg projektowa.

W miejscach, gdzie wystepuje humus, nalezy go zdjaé, odlozy¢ w odrebna pryzme,
a po zasypaniu wykopow roztozy¢ ponownie. Teren prac po zakonczeniu robdt przywrocié
do pierwotnego stanu.

Sie¢ gazowa nalezy uklada¢ w wykopach waskoprzestrzennych o $cianach pionowych
umocnionych oraz metodami bezwykopowymi.

Urobek z wykopu ztozy¢ na odktad, ktory powinien by¢ dokonany po jednej stronie
w odlegtosci ok. 0,60m od krawedzi wykopu. W miejscach gdzie odktad urobku jest
niemozliwy przewiduje si¢ jego tymczasowe wywiezienie.

Roboty ziemne projektuje si¢ prowadzi¢ mechanicznie. Wykopy calkowicie reczne nalezy
prowadzi¢ w miejscach wystepowania skrzyzowan z uzbrojeniem podziemnym, ogrodzen,
shupow elektroenergetycznych, itp.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace
si¢ lub biegnace rownolegle z wykopem, powinni by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem,
a w razie potrzeby podwieszone lub podparte w sposdb zapewniajacy ich eksploatacje. Sposob
zabezpieczenia istniejgcego uzbrojenia powinien by¢ zgodny z zaleceniami zawartymi
w protokotach uzgodnien z Narady Koordynacyjnej 1 wlascicieli tych urzadzen.

W warunkach ruchu ulicznego wykop nalezy zabezpieczy¢ barierkami ochronnymi wysokos$ci
1,1m 1 oznakowa¢ znakami ostrzegawczymi, a nocg oswietli¢ §wiatlem ostrzegawczym.

W przypadku wykrycia niezinwentaryzowanego uzbrojenia, nalezy roboty przerwac, wykop
zabezpieczy¢ 1 powiadomi¢ Inspektora Nadzoru.

Wykopy nalezy prowadzi¢ od miejsca wtaczenia projektowanych sieci do sieci istniejgcych.
Dno wykopu wykonywac¢ bez naruszania naturalnej struktury gruntu, jezeli warunki gruntowe
nie pozwalaja na to zaleca si¢ wykonanie podsypki piaskowe;.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane do rzednej ustalonej w dokumentacji projektowe;.
Szeroko$¢  powinna  by¢  dobrana  odpowiednio do  S$rednicy  rurociagu.
Do wykopu wykonywanego mechanicznie nalezy ustali¢ na poziomie ok. 20cm wyzszym
od projektowanego. Do projektowanej rzednej wykop wykonywac recznie.

W przypadku wykopow waskoprzestrzennych o $cianach pionowych zabezpieczonych
obudowami pelnymi wykonawca powinien dostosowac typ szalowania do lokalnych warunkow
gruntowych z uwzglednieniem witasnych mozliwosci technicznych. Szeroko§¢ powinna by¢
dobrana odpowiednio do srednicy rurociggu. Ustala si¢ szeroko$¢ wykopu rowng 1,0m.
Prowadzac roboty ziemne szczegdlng ostrozno$¢ nalezy zachowaé przy zblizeniu do
budynkéw. Bezpieczng odleglo$¢ krawedzi dna wykopu od pionowej $ciany fundamentu
budowli posadowionej powyzej dna wykopu okre$la norma PN-B-10736:1999 punkt 2.3.2.
W miejscach gdzie zachowanie bezpiecznej odlegtosci jest niemozliwe nalezy zabezpieczy¢
sasiadujacg z wykopem budowlg. Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy oceni¢, czy
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nie wystepuja spekania §cian i w przypadku ich stwierdzenia zalozy¢ na nich plaby szklane,
a w szczegolnych przypadkach osadzi¢ w fundamentach stalowe trzpienie. Wykonujgc roboty
ziemne nalezy pozostawi¢ obudowe wykopu, optymalnie zagesci¢ zasyp 1 wykonaé jego
stabilizacje lub wykona¢ zabezpieczenie w inny rownorzedny sposob.

Wykopy nalezy prowadzi¢ w warunkach atmosferycznych, w ktorych nie nast¢puje zamarzanie
gruntu. Ponadto nalezy =zabezpieczy¢ przed =zalaniem woda opadowa odpowiednio
wyprofilowanym terenem i wysunietg gorng krawedzig szalunku 15¢m ponad teren.
Rozbidrka umocnienia wykopu powinna nastepowac réwnolegle z wykonywaniem zasypki,
przy zachowaniu szczegolnej ostroznosci.

Przed zasypaniem przewodow, po ich zmontowaniu, nalezy dokona¢ pomiaru geodezyjnego.
Z uwagi na niekorzystne warunki gruntowo-wodne na etapie realizacji inwestycji zajdzie
konieczno$¢ odwodnienia wykopoéw. Szczegély dotyczace tego zagadnienia umieszczono
w projekcie wykonawczym.

5.2.3. Przygotowanie podloza

Przewody nalezy uktada¢ w wykopie na gruncie rodzimym bez podsypki, na wyréwnanym
i uksztattowanym dnie wykopu w jednolitym, drobno uziarnionym gruncie. W przypadku gdy
grunt rodzimy jest nicodpowiedni (np. gliniasty, kamienisty) projektuje si¢ wykonanie
podsypki piaskowej grubosci 15,0cm.

Material podsypki musi spetnia¢ nastepujace wymagania:

» nie powinny wystgpowac czastki o wymiarach powyzej 22 mm,

» nie moze by¢ zmrozony,

» nie moga wystepowac ostre kamienie lub inne przedmioty mogace uszkodzi¢ rurg.
Podsypke nalezy zagesci¢ do min. 95% wg Proctora. Gorna warstwe podsypki (ok. 5 cm)
powinna pozosta¢ luzna (bez zaggszczenia).

Przed przystapieniem do wykonania podtoza nalezy dokona¢ odbioru technicznego wykopu.

5.2.4. Obsypka rurociagéw

Obsypke rurociaggu nalezy wykonaé tak, aby zagwarantowac rurze dostateczne podparcie
ze wszystkich stron; tak by umozliwi¢ przekazywanie obcigzen 1 unikngé obcigzen
miejscowych.

Po ulozeniu rurociggu nalezy wykonaé obsypke z piasku z zaggszczeniem do 98+100%
zmodyfikowanej proby Proctora recznie lub lekkim sprzetem, warstwami 10cm
do wysokos$ci 30cm ponad wierzch rury.

Dla zapewnienia calkowitej stabilnosci przewodow konieczne jest szczelne wypelnienie
materiatem przestrzeni pod rura.

Materiat stuzacy do wykonania wypetnienia musi spetnia¢ nastepujace warunki:

» nie powinny wystepowaé zanieczyszczenia state oraz czastki (kamienie) o wymiarach
powyzej 22mm,;
» nie moze by¢ zmrozony;
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» nie moze zawiera¢ ostrych kamieni lub innego tamanego materialu, ktéry mogiby
uszkodzi¢ przewod lub spowodowac niewlasciwe zaggszczenie gruntu.
Obsypka rury musi by¢é wykonana natychmiast po inspekcji i zatwierdzeniu zakonczenia

posadowienia. Nalezy ja wykona¢ tak, aby rurocigg nie ulegl zniszczeniu lub nie zostat
przemieszczony.

Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na szczelne wypetnienie materiatem przestrzeni pod rurg,
aby zapewni¢ catkowitg stabilno$¢ przewodow.

5.2.5. Zasypywanie wykopow i ich zageszczenie

Zasypke nad rurg nalezy wykona¢ gruntem rodzimym, o ile spetnia nast¢pujace wymagania:
» mozliwe jest jego zageszczenie do wymaganego wskaznika:
— wterenach nieutwardzonych zaggszczenie powinno wynosi¢ min. 95% wg Proctora;
— wterenach pod drogami i ich poboczami zageszczenie powinno wynosi¢ min. 100%
wg Proctora;
» nie zawiera materiatdw mogacych uszkodzi¢ przewdd (np. czastki o wymiarach

powyzej dopuszczalnych, korzeni drzew, $mieci, grunty zbrylone).
Jezeli grunt rodzimy jest nieodpowiedni nalezy go wymieni¢. W trakcie prowadzenia prac
nalezy sprawdzaé czy grunt z wykopu nadaje si¢ do jego zasypania. Jezeli grunt rodzimy jest
nieodpowiedni nalezy go wymieni¢. Nalezy prowadzi¢ dziennik na temat ilo§ci wymienianego
gruntu.
Zasypke wykonywa¢ warstwami 30cm z zaggszczeniem ubijakami mechanicznymi dla
zapewnienia stabilnos$ci przewodu i nawierzchni pod rurociggiem. Po zaggszczeniu gruntu
nalezy przedstawi¢ wyniki badan stopnia zageszczenia. Materiat zasypki nie powinien by¢
zmrozony. Po zaggszczeniu gruntu nalezy przedstawi¢ wyniki badan stopnia zaggszczenia.
Podczas zaggszczania wskazane jest polewanie gruntu wodg, co zapewnia wysoki stopien
zageszczenia.
Szczegdlnego nadzoru wymagajg roboty wykonywane w jezdniach i ich poboczach.
W miejscach tych do zasypki nie mozna uzywac gruntow wysadzinowych. Nalezy tu stosowac
grunty dla grupy nosnosci podtoza G1 zgodnie z Dz. U. nr 43 poz. 430 rok. 1999. Jezeli grunt
z wykopu nie spetnia powyzszych warunkoéw nalezy go wymieni¢. Urobek z wykopu nalezy
wywiez¢ a do zasypki nalezy uzy¢ materialu dowiezionego zgodnego z powyzszymi
wymaganiami. Zakupiony piasek powinien by¢ wolny od domieszek ilastych i gliniastych oraz
pylastych. Nie powinien tez posiada¢ domieszek organicznych.
Zasypywanie wykopoéw nalezy wykona¢ po éwczesnym przeprowadzeniu proby szczelnosci,
zgodnie z wymaganiami PN-92/M-34503. Przed zasypaniem przewodow, po ich zmontowaniu,
nalezy dokona¢ pomiaru geodezyjnego.
Zasypanie przewodu przeprowadza si¢ w trzech etapach:

» etap | — wykonanie warstwy ochronnej rury kanatowej z wylaczeniem odcinkéw
na zlaczach;

» etap Il — po probie szczelnosci ztacz rur, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach
polaczen;
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» etap Il — zasyp wykopu warstwami z jednoczesnym zaggszczeniem i rozbidrka
deskowan i rozpor $cian wykopu.
Po zakonczeniu prac sieciowych nalezy przywréci¢ do stanu pierwotnego nawierzchnig
na catej dlugosci trasy gazociagu, poprzez rozscieleniu humusu na terenach nieutwardzonych.
Zageszczanie gruntu w drogach powinno by¢ wykonane do Is = 1,0 zgodnie z norma
PN-B-10736:1999.

Nadmiar ziemi z wykopow nalezy wywiez¢ na miejsce uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.

5.2.6. Odwodnienie wykopow

Z uwagi na ptytko wystepujacy poziom wody gruntowej bedzie zachodzita konieczno$¢
lokalnego odwadniania wykopow ziemnych w przypadku posadawiania infrastruktury ponizej
poziomu wody gruntowej. Zestawienie odcinkow wykopow, na ktorych przewiduje si¢
odwodnienie wykopow przedstawiono w projekcie wykonawczym.

Wykonawca okresli cen¢ sumaryczng kosztow pompowania wody z wykopoéw podczas
prowadzenia rob6t. Ceng tg zamiesci w kosztorysie ofertowym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Kontrola zwigzana z realizacja inwestycji pn. ,,Budowa sieci gazowej $redniego ci$nienia
Maltkinia Gorna — Kosow Lacki z przytagczami”, powinna obejmowaé sprawdzenie zgodnoS$ci
robot z dokumentacjg projektowa oraz wskazaniami podanymi w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola i badanie w trakcie robot i odbioru

Przed przystapieniem do zasypki wykopow wykonawca winien w porozumieniu z Inspektorem
Nadzoru ustali¢ przydatno$¢ gruntu do ponownego wykorzystania.
Grunt uzyty do zasypki wykopu powinien odpowiada¢ wymaganiom wg PN-B-03020. Grunt
ten moze by¢ gruntem rodzimym dla rurociagéw uktadanych w terenach zielonych. W pasach
drog do zasypki nie mozna uzywaé gruntdéw wysadzinowych. Nalezy tu stosowa¢ grunty dla
grupy nos$nosci podtoza G1 zgodnie z Dz. U. nr 43 poz. 430 rok. 1999.
Kontrola w trakcie robot powinna obejmowac:

» sprawdzenie rzgdnych zalozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych
na placu budowy statych punktow niwelacyjnych z doktadno$cig odczytu do Imm;
sprawdzenie metod wykonywania wykopow;
badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy;
badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda;
badanie prawidlowos$ci podloza naturalnego, w tym glownie jego nienaruszalno$ci,
wilgotnosci 1 zgodnos$ci z okreslonym dokumentem;
badanie w zakresie zgodnos$ci z dokumentacja projektowa i warunkami okreslonymi
w odpowiednich normach przedmiotowych;

V. VYVVYVY
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» badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu;
» Dbadanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikéw
zageszczania poszczegolnych jego warstw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostkg obmiarowg robdt ziemnych jest :

» m® - usunigcia odspojonego i wydobytego gruntu (wykopy), zasypki wykopoéw wraz
zich zaggszczeniem, rozs$cielonego humusu, obsypki nad rurociggiem, wywozu
nadmiaru gruntu;

» m?— usuniecia ziemi urodzajnej, umocnienia $cian wykopow palami szalunkowymi;

> kpl, szt — montazu i demontazu konstrukcji podwieszen kabli i rurociggdéw
w wykopach.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 00.

8.2. Warunki szczegoltowe

Nizej wymienione roboty ziemne podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych lub ulegajacych
zakryciu:

» zdjecie i rozécielenie humusu;

» sposob wykonania wykopow;

» przygotowanie podtoza pod gazociag;

» przygotowanie obsypki rurociagow;

» zasypanie z zagg¢szczeniem.
Odbior robét ziemnych nalezy dokona¢ zgodnie z normag PN-B-06050:1999 i zgodnie

Z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robéot budowlano — montazowych”.
Dopuszcza si¢ odbior czgsciowy wykopu pod warunkiem, ze bedzie on obejmowaé wykop
dla catego obiektu liniowego.

Wykonawca przy pomocy uprawnionego geodety powinien sukcesywnie wykonywac
inwentaryzacj¢ geodezyjng wykonanych rurociggéw z naniesieniem rzednych posadowienia
rur. Robocze rysunki geodezyjne sukcesywnie muszg by¢ dostarczane Inspektorowi Nadzoru.
Rysunki te beda podstawg rozliczenia finansowego robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1.

Ogolne wymagania dotyczace platnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.

Sposob rozliczania praz zwigzanych z robotami ziemnymi

Platnosci bgda dokonywane na podstawie obmiaru robot, zgodnie z pkt. 7.2 niniejszej
specyfikacji.
Zakres robot jest wymieniony w pkt. 1.3 niniejszej specyfikacji.

Cena
>
>

10.

YV VYV VYV VYVV ® VYVVVVVVVVVVYYVY

wykonania obejmuje:
roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy;
opracowanie niezbednych opracowan dokumentacyjnych: projekt organizacji ruchu
wraz z uzgodnieniem i inne;
wykonanie wykopow kontrolnych w celu odkrycia istniejacych kabli, rurociggow;
zabezpieczenie urzadzen podziemnych w wykopie;
wykonanie niezbednych zejs$¢ do wykopu;
rgczne wyroOwnanie skarp wykopu i powierzchni odktadu;
zabezpieczenie istniejacej zieleni: drzew, krzewow, itp.;
utrzymanie i naprawa drég tymczasowych w obrgbie robot;
wykonanie barierek zabezpieczajacych;
wykonanie prac objetych specyfikacja;
optaty za nadzor przedstawicieli wlascicieli urzadzen podziemnych;
koszty badan 1 pomiarow;
wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonywanych prac;
uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

RZEPISY ZWIAZANE

WTWIOR — ,,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ITB”.
PN-B-06050:1999 — ,,Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne”.
PN-B-10736:1999 - ,Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla przewodoéw
wodociggowych 1 kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania”.
PN-B-02481:1998 — ,,Geotechnika - Terminologia podstawowa, symbole literowe
1 jednostki miar”.

BN-77/8931-12 — ,,Oznaczenie wskaznika zaggszczania gruntu”.

PN-EN-932-1:1999 — ,,Badania podstawowych wtasnosci kruszyw. Metody pobierania
probek”.

PN-S-02205:1998 — ,,Drogi samochodowe - Roboty ziemne - Wymagania i badania”.
Rozporzadzenie Ministra Transportu 1 Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. ,,w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie” (nr 43 poz.430).
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ST 02 - GAZOCIAG S$/C - ROBOTY MONTAZOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot montazowych przy budowie sieci gazowej w zwigzku z realizacjag inwestycji pn.
,,Budowa sieci gazowej $redniego cis$nienia Matkinia Gorna — Kosow Lacki z przytgczami”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg budowy gazociaggu z uwzglednieniem ponizszych
uwag ogolnych:
» wykopy dla sieci bedacej przedmiotem niniejszej specyfikacji ujete sa w ST 01;
» krzyzujace si¢ z wykopami rury i kable nalezy traktowa¢ jako czynne
i przy wykonywaniu rob6t zabezpieczy¢ poprzez obudowanie i podwieszenie;
> Kolizje z istniejagcym uzbrojeniem wykona¢ zgodnie z zaleceniami wilasciciela
przewodow, ktore koliduja z nowobudowanymi.
W zakres robot ujetych niniejsza specyfikacja wchodza m. in.:
budowa gazociagu PE110, PE180, PE225 (w tym rury wielowarstwowe);
montaz ksztaltek ci$nieniowych (np. tuki, trojniki, kolana);
montaz rur ochronnych;
montaz zespotdw zaporowo-upustowych;
wykonanie kopert betonowych wokot zespotow zaporowo-upustowych;
wykonanie przewiertow sterowanych;
wykonanie proby szczelnosci.

YVVVVYVYYY

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejsze] ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami
technicznymi (PN i EN-PN), warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot (WTWiOR)
I postanowieniami kontraktu.

Aprobata techniczna — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna oceng¢ techniczng przydatnosci
wyrobu budowlanego do zamierzonego stosowania, uzalezniong od spelnienia wymagan
podstawowych przez obiekty budowlane, w ktorych wyrob budowlany jest stosowany (zgodnie
z art. 2 pkt 2 ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
(Dz. U. Nr 92, poz. 881 z pdzniejszymi zmianami).

Dokumentacja Projektowa — projekty budowlane, projekty wykonawcze, przedmiar robot.
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Dziennik Budowy — stanowi urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen
i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robét i jest wydawany odptatnie przez
wlasciwy organ.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowej bedacej w posiadaniu Zamawiajgcego.

Rura ochronna — rura o $rednicy wigkszej od rury przewodowe;j, stuzaca do przenoszenia
obcigzen zewnetrznych i do zabezpieczenia wodociggu przy przejsciu pod przeszkoda
terenowy.

Rysunki — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke
I wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Srednica nominalna (DN lub dn) — $rednica, ktéra jest dogodnie zaokraglong liczba,
W przyblizeniu rdwng $rednicy rzeczywistej (dla rur — $rednicy zewngtrznej, dla kielichow
ksztattek — $rednicy wewnetrznej) wyrazonej w milimetrach.

Trasa gazociagu — pas terenu lub przestrzeni, ktérego osig symetrii jest linia prosta, tamana
lub falista taczaca dwa lub wigcej urzadzen gazowych.

Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy

Zasuwa — urzadzenie techniczne do zamknig¢cia przeptywu gazu.

Zespol zaporowo-upustowy - urzadzenie techniczne do zamknigcia przeptywu gazu 1
oproznienia rurociagu.

Skréty uzywane w niniejszej dokumentacji powinny by¢ rozumiane nastgpujaco:

ST - Specyfikacja Techniczna,
PN - Polska Norma,
PN-EN - Polska Norma oparta na standardach europejskich.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z postanowieniami kontraktu.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej ST sg m.in.:
> rury z polietylenu PE100ORC SDR17,6, érednica zewngetrzna: 110mm, 180mm, 225mm;
» ksztaltki z polietylenu PE100 SDR17, $rednica zewngtrzna: 110mm, 180mm, 225mm,;
> rury z polietylenu PE100 SDR17,6, $rednica zewnetrzna: 225mm, 315mm, 355mm;
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» rury z polietylenu PE100RC SDR11 z ptaszczem PP, wielowarstwowe, $rednica
zewngtrzna: 225mm;

rury z polietylenu PEIO0ORC SDR11 z ptaszczem PP 1 metalowym przewodem
sygnalizacyjnym, wielowarstwowe, $rednica zewnetrzna: 180mm, 225mm,;

rury stalowe o $rednicy 42,4x3,2, 48,3x3,2, 114,3x4,0, 219,1x6,3, stal L245NB;
kotierzowe kurki kulowe, $rednice: DN32, DN40;

zasuwy kohierzowe, srednice: DN100, DN200;

przejscia PEHD/stal;

komierze stalowe, srednice: DN32, DN40, DN100, DN200;

skrzynki uliczne do gazu z ptyta podktadowa,

skrzynki uliczne owalne do zasuw z ptyta podktadowa;

beton C16/C20.

Zestawienia materialdow niezbgdnych do budowy sieci wyszczego6lniono na zataczonych
do projektu wykonawczego zestawieniach i rysunkach przedstawiajacych jej poszczegolne
elementy.

A\

YVVVVYVYVYYVYYVY

2.1. Dokumentacja

Materialy do realizacji robot budowlanych musza by¢ wykonane z zachowaniem PN
przenoszacych normy europejskie lub norm innych panstw czlonkowskich Europejskiego
Obszaru Gospodarczego przenoszacych te normy. W przypadku braku Polskich Norm
przenoszacych normy europejskie lub norm innych panstw cztonkowskich Europejskiego
Obszaru Gospodarczego przenoszacych te normy uwzglednia si¢ w kolejnosci:

1. europejskie aprobaty techniczne;
2. wspdlne specyfikacje techniczne;
3. normy migdzynarodowe;
4. inne techniczne systemy odniesienia ustanowione przez europejskie organy
normalizacyjne.
W przypadku braku Polskich Norm przenoszacych normy europejskie lub norm innych panstw

cztonkowskich Europejskiego Obszaru Gospodarczego przenoszacych te normy oraz aprobat,
specyfikacji, norm migdzynarodowych 1 innych technicznych systemow odniesienia
ustanowionych przez europejskie organy normalizacyjne uwzglednia si¢ w kolejnosci:

1. Polskie Normy,
2. polskie aprobaty techniczne,
3. polskie specyfikacje techniczne.
Polskie Normy zharmonizowane z przepisami europejskimi, Polskie Normy i przepisy

branzowe nalezy traktowac jako integralng cze$¢ 1 czyta¢ facznie z dokumentacja projektowq 1
niniejsza STWiORB, jak gdyby tam one wystepowaty.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, ze materialy tymczasowo sktadowane (do chwili kiedy beda
wykorzystane do robot) beda zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowajg swojg jakos¢
1 whasciwosci do robot 1 beda dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
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Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie placu budowy, w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza placem budowy, w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

Wyroby z tworzyw sztucznych sg podatne na uszkodzenia mechaniczne, w zwigzku z czym:

» mnalezy chroni¢ je przed uszkodzeniami pochodzacymi od podiloza, na ktorym
sa sktadowane lub przewozone,

» zabrania si¢ stosowania niewtasciwych urzadzen i metod przetadunku;

» rury w prostych odcinkach, sktadowa¢ w stosach na réwnym podtozu, na podktadach
drewnianych o szeroko$ci nie mniejszej niz 0,1 m 1 w odstgpach 1 do 2 metrow.
Nie przekracza¢ wysokosci sktadowania ok. 1 m dla rur o mniejszych $rednicach i 2 m
dla rur o wigkszych $rednicach (jesli szczegdtowe wymagania nie stanowig inaczej);

» rury o réznych $rednicach powinny by¢ sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest
to mozliwe, to rury o wiekszych $rednicach i grubszych $ciankach powinny znajdowac
si¢ na spodzie. To samo dotyczy uktadania rur na srodkach transportowych;

» szczegoblnie nalezy zwraca¢ uwage na zakonczenia rur i zabezpieczac¢ je ochronami;

» nie dopuszczac do sktadowania w sposob, przy ktorym mogtyby wystapi¢ odksztatcenia

(zagigcia, zagniecenia itp.) - w miar¢ mozliwosci przechowywacé i transportowa¢ w

opakowaniach fabrycznych;

sktadowanie powinno umozliwia¢ dostep do poszczegdlnych stosow wyrobow;

zachowa¢ szczego6lng ostrozno$¢ przy pracach w obnizonych temperaturach

zewnetrznych poniewaz podatno$¢ na uszkodzenia mechaniczne w temperaturach
ujemnych znacznie wzrasta;

powierzchnie skladowania utwardzi¢ i1 zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ wod

opadowych,

usuna¢ kamienie lub inne materialy mogace spowodowac uszkodzenie;

magazynowane rury powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami

promieni stonecznych (temperatura nie wyzsza niz 40°C) i opadami atmosferycznymi;
dluzsze skladowanie rur powinno odbywaé si¢ w pomieszczeniach zamknigtych
lub zadaszonych;

nie stosowac rur, ktore ulegly uszkodzeniu podczas transportu;

rur z PE nie wolno nakrywac¢ uniemozliwiajac przewietrzenie;

w miar¢ mozliwosci rury przechowywac 1 transportowac¢ w opakowaniach fabrycznych;

ksztaltki 1 inne materialty powinny by¢ skltadowane w sposob uporzadkowany,

z zachowaniem $rodkow ostroznosci.

Tworzywa sztuczne maja ograniczong odporno$¢ na podwyZszong temperature

i promieniowanie UV, w zwiagzku z czym nalezy chroni¢ je przed dtugotrwata ekspozycja
stoneczng 1 nadmiernym nagrzewaniem od zrodet ciepta.

Y VY
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3. SPRZET

Warunki ogdlne dotyczace sprzetu uzywanego do budowy m in. sieci gazowej podano w ST 00
»Warunki ogdlne”.

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania takiego sprzetu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci
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zawartych w ST lub programie realizacji, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.
W przypadku braku ustalen w takich dokumentach, sprz¢t powinien by¢ uzgodniony
I zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca przystepujacy do wykonania ~ robdt montazowych powinien wykazac
si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

koparka podsiebierna;

zageszcezarka wibracyjna;

ubijaki spalinowe;

podbijaki drewniane;

samochodu dostawczego;

samochodu skrzyniowego;

samochodu samowytadowczego;

spycharko-tadowarka;

zgrzewarki doczotowe do rur PE;

zgrzewarki elektrooporowe do rur PE;

sprzgt pomocniczy do montazu rur;

dzwig samojezdny;

zurawia budowlanego samochodowego;

spawarke elektryczna;

zespot pradotworcezy trojfazowy przewozny;

Ponadto wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

VVVVVVVVVVVVVYVYY

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych
materialow.

Zkaczki 1 inne materiaty powinny by¢ skladowane w sposob uporzadkowany, z zachowaniem
wyze] omawianych srodkow ostroznosci.

Materialy powinny by¢ przewozone zgodnie z instrukcja producenta, w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami. Mozna uzy¢ dowolnego s$rodka transportu,
spelniajacego wymagania okreslone przez producenta.

Materiaty nalezy ustawi¢ roéwnomiernie na catej powierzchni tadunku, obok siebie
i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu.

Rury w sztangach powinny by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dlugos$ci oraz
powinny by¢ uktadane w pozycji poziomej, wzdtuz §rodka transportu.

Wytadunek rur powinien odbywac si¢ z zachowaniem wszelkich $rodkéw ostroznosci,
uniemozliwiajacych uszkodzenie przewodow. Do wyladunku nalezy uzy¢ podnosnika
widlowego z ptaskimi widetkami lub dzwignia z belka umozliwiajaca zaciskanie si¢ zawiesin
na wigzce. Nie wolno stosowa¢ zawiesin z lin metalowych lub tancuchow. W przypadku
gdy rury zostang zatadowane teleskopowo (rury o mniejszej §rednicy wewnatrz rur o wigkszej
Srednicy) przed roztadowaniem wigzki nalezy wyja¢ rury ,,wewnetrzne”.
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Z uwagi na specyficzne witasciwosci rur PE nalezy przy transporcie zachowa¢ dodatkowe
wymagania:

» przew6z rur moze by¢ wykonany wytacznie samochodami skrzyniowymi;

» przewo6z powinno si¢ wykonywaé przy temperaturze -5°C do +30°C, przy czym
powinna by¢ zachowana szczegolna ostrozno$¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi
na zwigkszong krucho$¢ tworzywa;

» wysoko$¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekraczaé 1m;

» rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podlozenie tektury falistej
lub desek;

» ksztalttki nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem szczegodlnej
ostroznosci.

Rozmieszczenie materiatu powinno umozliwic¢ uzycie sprzgtu mechanicznego do roztadunku.

Ponadto przy zaladunku, roztadunku oraz przewozie w ruchu drogowym, nalezy przestrzegac
przepisow aktualnie obowigzujacych w transporcie drogowym.

Przy przewozie nalezy przestrzega¢ przepisOw obowigzujacych w publicznym transporcie
drogowym i kolejowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Wymagania ogdlne dotyczace wykonywania robot podano w ST 00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona wytyczenia i oznaczenia trasy gazociagu
za pomocg kotkow osiowych, kotkow swiadkow i1 kotkéw krawegdziowych. Nalezy ustali¢ state
repery, a w przypadku niedostatecznej ich ilosci zatozy¢ repery tymczasowe (z rzednymi
sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a ich szkice sytuacyjne i1 rzgdne przekazac
Inspektorowi Nadzoru.

5.2. Roboty ziemne

Wymagania dotyczace robot ziemnych podano w ST 01 ,,Roboty ziemne”.

5.3. Roboty instalacyjno-montazowe

Opuszczanie i ukladanie przewodu na dnie wykopu moze odbywaé si¢ dopiero
po przygotowaniu podtoza. Rury do budowy przewodéw przed opuszczeniem do wykopu,
nalezy oczysci¢ od wewnatrz 1 zewnatrz z ziemi oraz sprawdzi¢ czy nie ulegly uszkodzeniu w
czasie transportu. Sposoéb montazu przewodéw powinien zapewni¢ utrzymanie kierunku i
glebokosci zgodnie z dokumentacja techniczng. Przewody moga by¢ uktadane w temperaturze
powyzej 0°C. Przewody powinny by¢ uktadane na gtgbokos$ci zgodnej z projektem.

Armaturg nalezy taczy¢ zgodnie z wytycznymi podanymi przez producenta. Nalezy zwrocié
uwage, aby powierzchnie wewnetrzne i zewngtrzne armatury byty gtadkie, czyste, pozbawione
poréw, wglebien 1 innych wad powierzchniowych.
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Do wykonania projektowanej sieci gazowej zostang zastosowane nastepujace metody taczenia
rurociggow:

» zgrzewanie doczotowe na styk;
» zgrzewanie elektrooporowe;
» polaczenia kohierzowe.

Rurociggi o $rednicy zewnetrznej od 90mm wzwyz mozna laczy¢ poprzez zgrzewanie
doczotowe na styk. Rurociggi o mniejszych $rednicach nalezy laczy¢ poprzez zgrzewanie
elektrooporowe. Przy rurach rozwijanych z bgbna nalezy stosowaé tylko zgrzewanie
elektrooporowe. Zgrzewanie rurociggdw musi by¢ wykonywane przez osob¢ posiadajaca do
tego uprawnienia.

Przewody nalezy utozy¢ wspotosiowo. Koncdéwki rur powinny by¢ wyrdéwnane i oczyszczone
tuz przed zgrzewaniem. Miejsce zgrzewania powinno by¢ odstonigte do czasu przeprowadzenia
proby ci$nieniowej na szczelno$¢ przewodu. Stanowisko do zgrzewania rur powinno
znajdowac si¢ w poblizu wykopu, w miejscu ostonigtym przed bezposrednim nastonecznieniem
i opadami atmosferycznymi.

Konce rur nalezy zabezpieczyé przed zniszczeniem poprzez wprowadzenie do rur
tymczasowych zamkni¢¢ w postaci zaslepek, korkow itp.

Potaczenie nowego odcinka przewodu z odcinkiem juz ulozonym mozna wykonywac
na poboczu wykopu lub tez w wykopie po odpowiednim przygotowaniu miejsca i sprzetu
do taczenia.

Prace zwigzane z budowa gazociggdéw polietylenowych moga byé wykonywane przez osoby
posiadajace aktualne uprawnienia kwalifikacyjne:

» zgrzewacze i monterzy - w zakresie zgrzewania i montazu gazociagéw
polietylenowych.
» zaswiadczenia kwalifikacyjne dla osob wykonujacych montaz i zgrzewanie
gazociggdéw muszg by¢ aktualizowane w okresie co 2 lata.
Dokumentacja zgrzewania gazociaggu polietylenowego powinna zawieraé nastepujace

dokumenty:

» karta technologiczna zgrzewania,
» protokot zgrzewania,
» karta kontrolna zgrzewu,
> lista potaczen zgrzewanych.
Przed przystapieniem do budowy wykonawca powinien opracowa¢ karte technologiczng

zgrzewania i uzyskac jej zatwierdzenie przez Zamawiajacego.

Bezposrednio po wykonaniu zgrzewu, zgrzewacz zobowigzany jest do jego oznakowania
I wypelnienia protokotu zgrzewania.

Karte kontrolng zgrzewu doczotowego oraz elektrooporowego wypeknia inspektor nadzoru w
obecnosci  kierownika budowy dla losowo wybranego potaczenia. Inspektor nadzoru
zobowiazany jest do kontroli minimum 1% wszystkich potaczen zgrzewanych, lecz nie mniej
niz po 1 dla kazdego rodzaju zgrzewu. W trakcie kontroli inspektor zobowigzany jest do
sprawdzenia zgodnosci stosowanej procedury zgrzewania z zatwierdzong karta technologiczna.
W przypadku wykrycia wady potaczenia, kontroli nalezy podda¢ trzy ostatnio wykonane
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zgrzewy. W przypadku stwierdzenia kolejnych wad, nalezy odsuna¢ zgrzewacza od dalszych
prac i skontrolowa¢ wszystkie wykonane przez niego potaczenia.

W trakcie budowy sieci gazowej polietylenowej kierownik budowy powinien prowadzi¢ liste
potaczen zgrzewanych.

Szczegdlnego podejScia wymajg rury z fabrycznie wtopionym metalowym przewodem
detekcyjnym. Przy zgrzewaniu takich nalezy usuna¢ warstwg¢ ochronng z rury przewodowej na
dhugosci stosowane;j ksztaltki i wykona¢ potaczenie zgodnie z instrukcja zgrzewania. Nastepnie
nalezy polaczy¢ przewody detekcyjne i cate polaczenie zaizolowaé taSma termokurczliwa. Na
cato$¢ nalezy natozy¢ opaske epoksydowa utwardzalng swiattem UV.

W trakcie montazu gazociggu nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

1. Do zgrzewania doczotowego i elektrooporowego gazociggéw polietylenowych powinien
by¢ stosowany tylko sprzet posiadajacy znak bezpieczenstwa ,,B” z pozytywnag opinia
i dopuszczeniem do stosowania wydanymi przez INiG w Krakowie oraz poddawany
kalibracji nie rzadziej niz jeden raz w roku.

2. Przy budowie sieci gazowych z polietylenu nalezy stosowaé wyltacznie zgrzewarki
elektrooporowe z automatycznym odczytem i rejestracja parametroOw zgrzewania
(pamigcia  zgrzewania) oraz zgrzewarki doczolowe z automatycznym lub
potautomatycznym odczytem i rejestracja parametrow zgrzewania doczotowego.

3. Potlaczenia elementow rurociagdw z polietylenu o réznych grubosciach §cianek oraz rur
przewodowych rozwijanych z bgbna, bez stosowania przyrzadéw likwidujacych owalnosé
1 krzywizne rur, nalezy konstruowac wytacznie za pomocg ksztattek elektrooporowych.

4. Zgrzewanie elementow rurociggu z polietylenu moze by¢ prowadzone w temperaturach
otoczenia:

e 0+30 °C -przy zgrzewaniu doczotowym,
e 0+45 °C -przy zgrzewaniu elektrooporowym.

5. Zgrzewanie elementow rurociggow z polietylenu w temperaturach powietrza
atmosferycznego ponizej 0°C oraz podczas deszczu, mgly i silnego wiatru moze by¢
wykonywane pod ostong eliminujaca oddziatywanie warunkow atmosferycznych.

6. Zgrzewanie elektrooporowe nalezy prowadzi¢ przy unieruchomionych koncach
zgrzewanych elementow.

7. Kazde zlacze zgrzewane powinno:

e Dby¢ oznaczone trwalymi znakami zawierajacymi numer zlagcza 1 numer
uprawnien zgrzewacza,
e posiada¢ zarejestrowane parametry zgrzewania.

5.4. Roboty bezwykopowe

Na trasie sieci gazowe] znajduja si¢ drogi, rowy melioracyjne oraz rzeka, ktére nalezy
przekroczy¢ metodami bezwykopowymi, przy pomocy horyzontalnych przewiertow
sterowanych. Szczegdly dotyczace robdt bezwykopowych znajduja sie w dokumentacji
projektowe;.
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5.5. Glebokos¢ ulozenia (umieszczenia) wzgledem uzbrojenia podziemnego

Glgbokos$¢ utozenia przewoddéw oraz ich rozmieszczenie, w stosunku do pozostatych
elementéw uzbrojenia podziemnego, powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

5.6. Skrzyzowania przewodow z istniejacym uzbrojeniem

Kolizje z istniejacym uzbrojeniem nalezy rozwigza¢é w oparciu o norm¢ PN-91/M-34501
,»(Gazociagi 1 instalacje gazownicze. Skrzyzowania gazociggéw z przeszkodami terenowymi.
Wymagania.”, Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki z dnia 26 kwietnia 2013 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé sieci gazowe i ich usytuowanie (Dz. U.
2013 poz. 640) oraz warunki wydane przez wiascicieli uzbrojenia.

Wykop w poblizu istniejacego uzbrojenia podziemnego nalezy wykona¢ bezwzglednie recznie
z zachowaniem szczegolnej ostrozno$ci, pod nadzorem wiasciwej instytucji branzowe;.
Gazociag zaprojektowano z zachowaniem odleglosci w pionie min. 0,20m od skrajni
projektowanego rurociaggu do skrajni istniejagcego uzbrojenia.

Zgodnie z warunkami wydanymi przez Zwigzek Migdzygminny Wodociagdéw i Kanalizacji
Wiejskich w Wegrowie, w miejscach skrzyzowan z istniejaca siecia wodociggowa gazociag
prowadzi¢ nalezy w rurach ochronnych. Nalezy stosowa¢ rury ochronne o §rednicy PE355.
Przy skrzyzowaniach z kablem energetycznym lub telekomunikacyjnym kabel nalezy
zabezpieczy¢ rurg dwudzielng po 1,5m na strone od gazociagu.

W trakcie wykonywania wykopdw moze si¢ okaza¢, ze istniejgce uzbrojenie znajduje si¢ na
innej glebokosci niz to oznaczono na zataczonych profilach podtuznych. Nalezy kazdorazowo
rozpatrywa¢ mozliwo$¢ rozwigzania kolizji nad lub pod istniejacym uzbrojeniem. Kolizje¢
nalezy rozwigzac¢ z zastosowaniem zgodnie z PN-91/M-34501 oraz Rozporzadzeniem Ministra
Gospodarki z dnia 26 kwietnia 2013 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac sieci gazowe i ich usytuowanie (Dz. U. 2013 poz. 640) oraz warunkami wydanymi
przez wlascicieli uzbrojenia. W przypadkach szczegélnie trudnych nalezy skontaktowac si¢
Z jednostka projektowania.

5.7. Oznakowanie trasy gazociagu

Oznakowanie trasy gazociggoéw uktadanych w wykopach otwartych nalezy wykona¢ zgodnie z
ST-1GG-1001:2015.

Nad rurociggami (w gruncie) nalezy ulozy¢ tasme¢ ostrzegawcza w odlegtosci 0,4 m nad
rurociggami. Wzdhuz gazociggu, okoto 5cm nad nim, nalezy utozy¢ tasme lokalizacyjng z
liniowo umieszczonym czynnikiem lokalizacyjnym wykonanym ze stali kwasoodpornej.
Przewdd (czynnik lokalizacyjny) powinien mie¢ wymiary 10,0 mm + 0,05 mm x 0,1 + 0,05
mm. Tasmy ostrzegawcza oraz lokalizacyjna koloru zéitego powinny mie¢ odpowiedni nadruk
zawierajacy wyraz GAZ, znak firmowy producenta taSmy. Nadruk powinien by¢ czytelny,
odporny na dziatanie wody 1 czynnikdéw agresywnych srodowiska.
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Zastosowane przy bezwykopowych przejsciach pod przeszkodami rury wielowarstwowe
posiadajag wbudowany przewod detekcyjny. Dzigki temu mozliwe begdzie szybkie 1 precyzyjne
ustalenie trasy przebiegu przewodéw znajdujgcych sie¢ w ziemi w celu zapewnienia
bezpieczenstwa podczas wykonywania rob6t ziemnych.

Sie¢ nalezy trwale oznaczy¢ w terenie tabliczkami koloru zottego umieszczonymi na murach,
statych ogrodzeniach lub stupkach w miejscach zataman gazociagu, na odcinkach prostych w
miejscach zapewniajacych widoczno$¢ kolejnego stupka w obu kierunkach, przy przejsciach
przez przeszkody i na przecinajacych tras¢ wzniesieniach terenu. Na tabliczce powinien by¢
oznaczony rodzaj uzbrojenia, §rednica rurociggu, na ktérym zostato zamontowane oraz jego
lokalizacja.

W przypadku lokalizacji gazociggu w drogach stupki znacznikowe lub tablice informacyjne
zastosowane zostang przy przej$ciach przez przeszkody oraz przy armaturze podziemnej
(zawory odcinajace, zespoly zaporowo upustowe).

Stupki oznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe powinny by¢ zgodne z ST-1GG-1003:2015
"Gazociagi. Stupki odznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe. Wymagania i badania”.
Stupki powinny by¢ trwalym, charakterystycznym, tatwo identyfikowalnym i dobrze
widocznym elementem oznakowania tras gazociaggdw oraz znajdujacej sie na nich armatury.
Dodatkowo stupki oznaczeniowo-pomiarowe powinny by¢ wyposazone w komore pomiarowa
z zaciskami oraz umozliwi¢ wprowadzenia poprzez tuleje kabli, przewodoéw 1 tasm
lokalizacyjnych. Wyposazenie komory pomiarowej powinno umozliwi¢ dokonanie pomiarow
elektrycznych lub wprowadzenie sygnatu elektromagnetycznego do przewodu lokalizacyjnego.
Komora pomiarowa wraz z jej elementami powinna by¢ zabezpieczona przed korozja.

Tablice informacyjne wykonane zostang zgodnie z ST-1GG-1004:2015 "Gazociagi. Gazociagi.
Tablice orientacyjne. Wymagania i badania."”.

Tablica powinna by¢ wykonana z materialdw trwalych, odpornych na oddzialywanie
warunkow atmosferycznych i uszkodzenia mechaniczne. Farby stosowane do malowania lub
emaliowania tablicy powinny by¢ odporne na oddziatywanie warunkéw atmosferycznych 1
mie¢ trwate kolory.

5.8. Proba szczelnoSci

Gazociag po dostatecznym utwardzeniu ztaczy powinien by¢ poddany probie szczelnosci.

Gazociagi nalezy przygotowa¢ do proby zgodnie z wymaganiami norm 1 standardow
technicznych: PN-92/M-34503, IGG ST-1GG-0301:2012.

Po utozeniu gazociggu w wykopie 1 zasypaniu a przed wykonaniem proby szczelnosci gazociag
nalezy od wewnatrz oczysci¢ z zanieczyszczen poprzez przedmuchanie strumieniem powietrza
oraz min. 2-krotne przepuszczenie tloka. Nalezy stosowacé tloki migkkie, z pianki
poliuretanowe;j.

Gazociag powinien by¢ poddany prébie pneumatycznej szczelno$ci powietrzem lub gazem
obojetnym pod ci$nieniem nie mniejszym niz iloczyn wspotczynnika 1,5 i maksymalnego
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ci$nienia roboczego i1 jednocze$nie wigkszym co najmniej o 0,2MPa od maksymalnego
ci$nienia roboczego.

Proby ci$nieniowe rurociggdéw moga by¢ przeprowadzone po uprzednim powiadomieniu
Inspektora Nadzoru o gotowos$ci do ich przeprowadzenia oraz po przedtozeniu uzgodnionych
warunkow 1 harmonogramu ich przebiegu.

Probe szczelnos$ci nalezy wykonaé na cisnienie 0,75 MPa, czas stabilizacji — nie mniej niz 2
godz., czas proby — nie mniej niz 2 godz.

Gazociag nie przekazany do eksploatacji w okresie 6 miesiecy od zakonczenia prob
ci$nieniowych powinien by¢ ponownie poddany probom szczelnosci przed oddaniem go do
uzytkowania

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy materiatow, sprzgtu i $rodkow
transportu podano w ST 00.

Badania jako$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wlasciwych WTWIiOR oraz instrukcjami zawartymi w normach i aprobatach technicznych
dla materiatow i systemow technologicznych.

6.2. Badania jakoS$ci robét w czasie budowy

Kontrola jakosci robdt zwigzanych z budowa gazociagu powinna obejmowac¢ nastgpujace

badania:

badanie podioza - jego rodzaju, wilgotnosci 1 stopnia zaggszczenia;

badanie przewodu na podtozu w planie i profilu;

badanie wykopow otwartych obejmujace badanie elementéw obudowy, zabezpieczenia

wykopow przed zalaniem wodg opadowa, metod wykonywania wykopow;

badanie zabezpieczenia przewodow i kabli napotkanych w obrgbie wykopu;

badanie stanu umocnienia wykopoéw pod katem pracy robotnikoéw zatrudnionych przy

montazu;

badanie wykonania niezbednych zej$¢ do wykopow w postaci drabin, nie rzadziej niz

co 20m;

badanie materiatéw uzytych do budowy przez poréwnanie ich cech z wymaganiami

okreslonymi w projekcie, w tym: na podstawie dokumentéw okreslajacych jakos¢

tych materiatow, pordéwnanie ich cech z normami przedmiotowymi, atestami

producentéw oraz, bezposrednio na budowie, przez ogledziny zewnetrzne

lub odpowiednie badania specjalistyczne;

» badanie obsypki i zasypki przewodu - jego stopnia zaggszczenia, wilgotnosci,
zgodnosci z normg PN-EN 1610:2002;

» badanie potaczen rur i prefabrykatow - sprawdzenie wykonania polaczen przez
ogledziny zewngtrzne;

YV V VYV VVYV
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badanie zgodnos$ci wykonania rob6t z Dokumentacja Projektowa;

badanie odchylenia osi przewodu;

badanie zmiany kierunkéw przewodow;

badanie zabezpieczenie przed korozjg czesci metalowych;

badanie szczelnos$ci przewodu.

Wykonawca powinien przediozy¢ Inspektorowi nadzoru wszystkie proby 1 atesty gwarancji

VVVVY

producenta dla stosowanych materiatow, ze zastosowane materialy spelniaja wymagane
normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiaru

przewody gazowe, taSma ostrzegawcza, taSma lub przewod lokalizacyjny — metr (m);
ksztattki, armatura — sztuka (szt.) / komplet (kpl);

wykopy - m?;

umocnienia wykopow - m?;

obsypka, zasypka - m?;

beton — metr szescienny (m3).

YVVVYVYYVYYVY

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robaét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty budowlane podlega¢ beda nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez nadzor
inwestorski przy udziale Wykonawcy:

» odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu;

» odbiorowi czeSciowemu;

» odbiorowi ostatecznemu;

» odbiorowi pogwarancyjnemu.

9. Podstawa platnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”.
Platno$¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami
kontraktu, obmiarem robot.
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10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
» PN-B-10736:1999 - ,Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla przewodow
wodociggowych i kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania”.
» PN-B-06050:1999 - ,,Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”.
» PN-91/M-34501:1991 —,,Gazociagi i instalacje gazownicze. Skrzyzowania gazociggow
z przeszkodami terenowymi. Wymagania”.
» PN-92/M-34503:1992 — ,,Gazociagi i instalacje gazownicze. Proby rurociagow”.

10.2. Inne dokumenty

>

>

Y

YV V VY

»Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru rurociggéow z Tworzyw Sztucznych —
Polska’;

,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych
— tom. I. Budownictwo Og6lne”;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr
47/03, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 26 kwietnia 2013 r. w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ sieci gazowe i ich usytuowanie (Dz. U. 2013
poz. 640).

ST-1GG-1001:2015 — Gazociagi — Oznakowanie tras gazociggéw. Wymagania ogolne.
ST-1GG-1002:2015 — Gazociagi — Oznakowanie ostrzegajace 1 lokalizacyjne.
Wymagania i badania.

ST-1GG-1003:2015 — Gazociagi — Stupki oznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe.
Wymagania i badania.

ST-1GG-1004:2015 — Gazociagi — Tablice orientacyjne. Wymagania i badania.
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ST 03— ROBOTY DROGOWE ROZBIORKOWE I
ODTWORZENIOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace rozbiorki, wykonania
i odbioru robdt drogowych w ramach realizacji inwestycji pn. ,,Budowa sieci gazowej sredniego
ci$nienia Matkinia Gérna — Koséw Lacki z przytaczami”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt rozbidrkowych
i odtworzeniowych nawierzchni drog na trasie sieci gazowe;.
Zakres rob6t obejmuje:

» rozbidrke i odbudowe nawierzchni drog gruntowych oraz poboczy drég asfaltowych;
» rozbidrke i odbudowe nawierzchni dréog z thucznia lub zwiru.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z dokumentacja projektowa
i ST 00 ,,Wymagania ogdlne” oraz odpowiednimi normami technicznymi (PN i EN-PN),
warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot (WTWiOR) i postanowieniami kontraktu.

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiaty uzyte do budowy powinny spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom. Do wykonania robot drogowych nalezy stosowac,
zgodnie z dokumentacja projektowa, opisem technicznym i rysunkami, m.in.:

> piasek na podsypki wg PN-EN 13043:2004;
» warstwa filtracyjna z piasku stabilizowanego mechanicznie;
» tluczen kamienny 0+31,5mm;
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thuczen kamienny 0+63mm;

warstwa odsgaczajaca z piasku naturalnego;

inne drobne materiaty pomocnicze;

woda do skropienia podczas watowania i miatowania.

Wszystkie niezbedne materiaty, Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ na wlasny koszt.

YV VVY

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace stosowania sprzgtu podano w ST 00 ,,Wymagania og6lne”.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”.

Kruszywa nalezy przewozi¢ samochodami samowyladowczymi wyposazonymi w pokrowce
brezentowe. Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin.
Uzyte S$rodki transportu musza by¢ sprawne technicznie. Transport powinien byc,
jak okreslono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST 00.

5.2. Wymagania szczegélne

Wykonawca odwiezie 1 ztozy w miejscu przez niego wybranym i uprzednio uzgodnionym
z Inspektorem Nadzoru wszystkie materiaty z rozbiorki. Gruz wywiez¢ na wysypisko.
Odtworzenie rozebranych nawierzchni nastagpi po wykonaniu przez Wykonawcg robot
sieciowych.

Naruszony pas drogowy nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego zgodnie z przepisami
i warunkami zawartymi w Rozporzadzeniu Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia
2 marca 1999r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi i ich
usytuowanie.

Profilowanie i zageszczanie podloza

Wykonawca moze przystapi¢ do profilowania i zageszczania podtoza dopiero po zakonczeniu
1 odebraniu robdt zwigzanych z montazem sieci gazowej.

Zaggszczanie nalezy wykona¢ na etapie zasypywania wykopoéw. Zageszczanie nalezy
kontrolowa¢ wg normalnej proby Proctora, prowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481. Wskaznik
zageszczania nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Profilowanie 1 zagegszczanie nalezy wykonaé bezposrednio przed rozpoczeciem robot

zwigzanych z odtworzeniem nawierzchni. Profilowanie wykonywaé¢ regcznie. Przed
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przystapieniem do profilowania nalezy usuna¢ btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu
zawilgoceniu. Zaleca si¢ by rzedne przed profilowaniem byly o co najmniej Scm wyzsze od
projektowanych rzednych podtoza.

Bezposrednio po profilowaniu nalezy przystapi¢ do zageszczania podioza.

Wilgotno$¢ gruntu przy zaggszczaniu nie powinna rézni¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej
owiecej niz 20%. Jezeli wyprofilowane i1 zageszczone podloze ulegnie nadmiernemu
zawilgoceniu, przed przystapieniem do uktadania podbudowy, nalezy odczeka¢ do czasu jego
naturalnego osuszenia.

Warstwa odsaczajaca
Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci z zachowaniem

wymaganych spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Grubos$¢ roztozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggni¢to grubos$¢ projektowana.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢ do jej
zageszczania.

Zageszczanie warstwy o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwaé pasami podluznymi czg¢sciowo nakladajacymi sie¢ w kierunku jej osi. Zaggszczanie
warstwy o jednostronnym spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podhuznymi czgs$ciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieroéwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrOwnywane na
biezaco przez spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do
otrzymania réwnej powierzchni. Zageszczanie nalezy wykona¢ za pomocg ubijakow
mechanicznych.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od
1,0 wg normalnej proby Proctora, prowadzonej wg PN-B-04481. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotno§¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalne;
Z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest
wyzsza od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie.
W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢
okreslong 1loscig wody 1 rOwnomiernie wymieszac.

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢
utrzymana w dobry stanie. Dopuszcza si¢ ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej
lezacej warstwy.

Podbudowa i nawierzchnia

Podtoze pod podbudowe powinno by¢ odpowiednio zageszczone i rowne.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych czastek
gruntu do podbudowy. Jezeli warunek ten nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozy¢
warstwe odcinajacg lub odpowiednio dobrang geowtokning.
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Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubos¢
pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zagegszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych spadkow
1 rzednych wysokosciowych.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okre$lonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481. Material nadmiernie
nawilgocony powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢
zwilzona okreslong iloscig wody 1 rGwnomiernie wymieszana. W przypadku gdy wilgotnos$¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc.
Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12.
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inspektora, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest zobowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania
podbudowy obcigza Wykonawce.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy
stosunek wtornego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztalcenia E; jest nie wigkszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
E.
E,
Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem, zgodnie
z BN-68/8931-04.
Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej;
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
Nos$nos¢ podbudowy
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4;
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

< 2.2

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa o Wskaznik Maksymalne ugigcie Minimalny modut odksztalcenia
wskazniku waos | zageszczenia | sprezyste pod kotem, mm | mierzony ptyta o $rednicy 30 cm, MPa
nie mniejszym Is nie 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
niz, % mniejszy niz obcigzenia Eq obcigzenia E;
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Strona 58 z 73



doduon

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigcksze odchylenia od okreslonych jak
wyzej powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10
cm, wyréwnane 1 powtornie zage¢szczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
napraw¢ podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig gleboko$§¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym
materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnane i ponownie zageszczone.
Wykonawca dostarczy Inwestorowi badania no$nosci nawierzchni asfaltowej 1 zageszczenia
podbudowy remontowanych nawierzchni.

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Odtworzenie nawierzchni
Rozbidrka i odbudowa nawierzchni drog gruntowych oraz poboczy drdg asfaltowych:

— warstwg gorng wykona¢ z thucznia 0/31,5mm grubo$ci 10cm. Nawierzchnia ta ma by¢
wykonana na szeroko$ci wykopu.

Rozbidrka i odbudowa nawierzchni drég z thucznia lub zwiru - odtwarzaé na szerokosci wykopu
+60cm

— nawierzchnia z thucznia kamiennego 0-31,5mm — 5¢cm,
— podbudowa z thucznia kamiennego 0+63mm — 15cm,
— warstwa odsaczajaca z piasku naturalnego — 10cm.

Grunty pod drogami nalezy zagesci¢ do wskaznika zageszczenia Is=1,00.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne wymagania

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.

6.2. Kontrola jakosci robét i obmiaru

Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodno$¢ wykonania robot i uzytych materiatow
z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora:
» wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét, materiatow i urzadzen,
» wykonawca zapewni odpowiedni system i Srodki techniczne do kontroli jakosci robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy,
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» wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm
lub aprobat technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia
budowlane.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00. ”"Wymagania ogdlne™.

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru robot jest:
» m? - rozebrania nawierzchni, ulozenia nawierzchni wraz z warstwami konstrukcyjnymi
I korytowaniem,
» mb — cigcie istniejacych krawedzi asfaltu, rozebranie i odtworzenie kraweznikow
I obrzezy,
» m?- wywo0z gruzu, nadmiaru ziemi,
» t— transport mieszanki mineralno-bitumicznej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 00. ,,Wymagania ogo6lne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w ST 00. ,,Wymagania ogolne”.
Zakres robot podany jest w pkt.1.3 niniejszej ST.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty bedg wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z polskimi normami (PN)
lub odpowiednimi normami krajow UE.

10.1. Normy

PN-B-04481:1988 —,,Grunty budowlane. Badania prébek gruntu”;

BN-77/8931-12 — ,,Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu”;

PN-S-02205:1998 — ,,Drogi samochodowe — Roboty ziemne — Wymagania i badania”;
PN-EN  933-1:2012 - ,Badania geometrycznych wlasciwosci  kruszyw.
Czes¢ 1: Oznaczanie sktadu ziarnowego — Metoda przesiewania”;

PN-EN 1097-5:2008 — ,,Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw.
Czes¢ 5: Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja”;
PN-EN 1097-6:2002 — ,,Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw —
Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn 1 nasigkliwosci”;

YV V. VVVYV
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PN-EN 1367-1:2007 - ,,Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na
dziatanie czynnikow atmosferycznych. Czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci”,
PN-EN 1744-1:2010 — ,,Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw — Czgs¢ 1: Analiza
chemiczna”,

PN-EN 1097-2:2010 — ,,Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw —
Czes¢ 2: Metody oznaczania odpornos$ci na rozdrabnianie”,

PN-S-06102:1997 — ,,Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie”,

BN-64/8931-04 — ,,Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i
tatg”,

10.2. Inne dokumenty

>
>

WTWIOR — ,,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ITB”;
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r.
W sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz. U. 1999 nr 43. poz. 430);

Katalog szczegotéw drogowych;

,»Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych”.
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ZAtACZNIK 1
PROTOKOL NR Data
z odbioru czesciowego / technicznego*

Obiekt:

Inwestor: Wykonawca:

DUON Dystrybucja S.A.

Serdeczna 8, Wysogotowo,

62-090 Przezmierowo
Obiekt zostat wykonany w oparciu o projekt opracowany przez:
Pozwolenie na budowe nr
Gotowosc¢ do odbioru zgtoszona przez Wykonawce w dniu nr pisma:
Gotowosc¢ do odbioru zgtoszona przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w dniu nr pisma:

Sktad Komisji:
1. Przewodniczacy

(imie i nazwisko)

2. Z-ca Przewodniczacego

(imie i nazwisko)

3. Sekretarz (Inspektor Nadzoru Inwestorskiego)

(imie i nazwisko)

4. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Departamentu Eksploatacji)

(imie i nazwisko)

5. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Departamentu Inwestycji)

(imie i nazwisko)

6. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Inwestora w zakresie BHP)

(imie i nazwisko)

7. Cztonek Komisji (Kierownik budowy)

(imie i nazwisko)

8. Cztonek Komisji (Kierownik robdt )

(imie i nazwisko)
9. Cztonek Komisji (Kierownik robdét )

(imie i nazwisko)
10. Cztonek Komisji (Kierownik robot )
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(imie i nazwisko)

11. Cztonek Komisji (Kierownik robét )

(imie i nazwisko)

12. Cztonek Komisji (Inni uczestnicy wg potrzeb)

(imie i nazwisko)

Komisja dokonata przegladu obiektu, zamontowanych urzadzen, armatury oraz sprawdzenia
dokumentéw wg. zatgcznika do protokotu odbioru technicznego.

Komisja stwierdza, ze:

Wynik przeprowadzonego odbioru czeSciowego / technicznego* obiektu jest: pozytywny /
negatywny*

Obiekt bedacy przedmiotem odbioru cze$ciowego / technicznego* spetnia / nie spetnia* wymagania
projektu.

Uwagi:

Podpisy cztonkow komisji:

1. Przewodniczacy

2. Z-ca Przewodniczacego

. Sekretarz (Inspektor Nadzoru Inwestorskiego)

. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Departamentu Eksploatacji)

. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Departamentu Inwestycji)

. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Inwestora w zakresie BHP)

. Cztonek Komisji (Kierownik budowy)

. Cztonek Komisji (Kierownik robot )

O 00 N oo U b~ W

. Cztonek Komisji (Kierownik robot )

10. Cztonek Komisji (Kierownik robot )

11. Cztonek Komisji (Kierownik robét )

12. Cztonek Komisji (Inni uczestnicy wg potrzeb)

* niepotrzebne skresli¢
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ZAtACZNIK 2

PROTOKOL NR Data
z przeprowadzenia préby:

szczelnosci / wytrzymatosci / specjalnej*

Obiekt:

Inwestor: Wykonawca:
DUON Dystrybucja S.A.
Serdeczna 8, Wysogotowo,
62-090 Przezmierowo

Sktad Komisji:

1. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego

(imie i nazwisko)

2. Kierownik budowy

(imie i nazwisko)

3. Wykonawca proby

(imie i nazwisko)

4. Przedstawiciel DUON Dystrybucja S.A.

(imie i nazwisko)

5. Inni cztonkowie wg. potrzeb:

(imie i nazwisko)

Dane techniczne elementu obiektu poddawanego probie

Komisja w powyzszym sktadzie dopuscita / nie dopuscita* obiekt

do prdb cisnieniowych na podstawie oswiadczenia Kierownika budowy nr pisma

z dnia oraz Inspektora Nadzoru Inwestorskiego nr pisma

z dnia stwierdzajgcego zgodnos¢ wykonawstwa obiektu z dokumentacjg techniczng oraz

jego przygotowanie do préb zgodnie z zatwierdzonym przez Inwestora projektem.

Informacje dotyczace przebiegu préby wytrzymatosci / szczelnosci / specjalnej * :

Data rozpoczecia préby, godzina
Data zakonczenia préby godzina
Czas trwania préby [h]

Czynnik uzyty do préby
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Manometr rejestrujacy klasy typ nr fabryczny
Manometr precyzyjny klasy typ nr fabryczny
Cisnienie poczatkowe préby : [bar / MPa*]

Cisnienie koricowe praéby: [bar / MPa*]

Spadek cisnienia [bar / MPa*]

Dopuszczalny spadek cisnienia [bar / MPa*]

Przebieg proby wytrzymatosci/szczelno$ci/specjalnej™*
Datai
godzina
odczytu

Manometr Temperatura Temperatura

WAGI
precyzyjny [MPa] gruntu [°C] powietrza [°C] UWAG

Komisja na podstawie dokonanej analizy przebiegu proby wytrzymatosci / szczelnosci / specjalnej*
dopuszcza /nie dopuszcza* obiekt do nagazowania / rozruchu / ruchu prébnego po uzyskaniu
stosownego pozwolenie na uzytkowanie, lub dokonania zgtoszenia do urzedu o zakonczeniu budowy
jesli nie byto wymagane pozwolenie i jesli urzad nie wnidst w terminie ustawowym sprzeciwu.

Uwagi:

Podpisy cztonkéw komisji:

1. Inspektor Nadzoru -

2. Kierownik budowy -

3. Wykonawca proby -

4. Przedstawiciel Departamentu Eksploatacji -

5. Inni wg potrzeb -

Zataczniki :

1. Zapis manometru rejestrujgcego z przebiegu proby szczelnosci / wytrzymatosci / specjalnej *,
2. Swiadectwo legalizacji manometru rejestrujacego,

3. Swiadectwo legalizacji manometru precyzyjnego,

4. Zapisy liczbowe ze wskazan przyrzgdéw dokonane podczas trwania préby,

5. Schemat odcinka poddanego prébie na planie zagospodarowania obiektu,

6. Obliczenia dopuszczalnego spadku cisnienia.

* niepotrzebne skresli¢
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ZAtACZNIK 3

PGN-TE.01.01
POLECENIE WYKONANIA PRACY

GAZONIEBEZPIECZNEJ TYPOWE) Stronalz2

(jednostka/ komdrka organizacyjna)

POLECENIE WYKONANIA PRACY GAZONIEBEZPIECZNEJ
[\ zdnia .

PRACA TYPOWA

1. Przewidywana data i g0dziNa rOZPOCZECIA PraCy: ..cccccveeeeeerieeeeeiieeeeetteeeeetteeeeerreeeeebeeeeeebaeeesereeeeenasees
2. Przewidywana data i g0dzina zakoNCzZeNIa Pracy: ...ccoccveeeieciiee et e s e e s snaae e
3. OKresSIENnie MIEJSCA PraCy . wieccueeeeeciieeiiiiieeeectteeesiireeeestteeesasteeeesastseeeesasaseesasseeesansseeeeassseeesansseessnnssenen

5. Instrukcja wykonania pracy gazoniebezpiecznej tyPOWE] NI .....ccccuveieeeciiieeeciiee et
6. Dokonano nastepujgcych uzgodnien i powiadomien:

(nazwa instytucji) ( nazwisko uzgadniajgcego lub przyjmujgcego zgtoszenie)

Potwierdzenie otrzymania instruktazu
L. p. Imig i nazwisko stanowiskowego

(Podpis)

7. Wykaz sprzetu, narzedzi i srodkdw przewidzianych do uzycia w zwigzku z realizacjg pracy
gazoniebezpieczne;j:

8. OdpoWiedzialNy: ........cccoviiiiii e e e

(imie i nazwisko) (podpis Odpowiedzialnego)
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PGN-TE.01.01
POLECENIE WYKONANIA PRACY

d)duon

GAZONIEBEZPIECZNEJ TYPOWEI Strona2z2

9. Uzgodniono z uzytkownikiem sieci, instalacji gazowej (w przypadku wykonywania prac przez
kwalifikowanego dostawce ustug):

(imie i nazwisko prowadzqcego uzytkowanie) (podpis)

10. Uzgodniono z DysSpozyCjg GAzem NI FEJESEIAC]T couvvvrvrereeeiieiriireeeeseesessessesteseseetese st essesesrestesesssssessessenaseens
11. Koordynatora - wyznaczono/nie wyznaczono”

(imie i nazwisko Koordynatora)

(imie i nazwisko Dopuszczajqcego) (data, godzina i podpis Odpowiedzialnego)

12. Polecenie wydat:

(imie i nazwisko ) (podpis Poleceniodawcy)

13. Pomiary czystosci atmosfery

; Procentowa zawartosé . ; Nazwisko  dokonujacego
Data | Godz. o CHa DWG 0, Rodzaj przyrzadu pomiaru
1 2 3 4 5 6 7 8
MELDUNEK
1 Prace zakonczono - przerwano®) dnia ........ccceeeeciieeeeiiiiee e 0 godz.

2. Prace wykonano w petnym zakresie - tak/nie¥)
3. Przyczyny niewykonania petnego zakresu prac - sposdb zabezpieczenia:
4. 0O zakonczeniu prac powiadomiono Dyspozycje Gazem w dniu .........c.c.... 0 80Z. wevveeeevieeiiiiieeeeiiee e

(imig i nazwisko przyjmujqcego zgfoszenie ) (podpis Odpowiedzialnego/Koordynatora)

5. Meldunek ztozyt

(podpis Odpowiedzialnego/Koordynatora)
Z at g daRoleckria
1. Plan lub szkic sytuacyjny
2. Schemat technologiczny obiektu gazowniczego
3. Instrukcja wykonania prac
4. Harmonogram prac
LT 127 T3S *)- niepotrzebne skresli¢
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ZALACZNIK 4

PROTOKOL NR

z przeprowadzenia nagazowania / rozruchu / ruchu prébnego*

Data

Obiekt:

DUON Dystrybucja S.A.
Serdeczna 8, Wysogotowo,
62-090 Przezmierowo

Inwestor: Wykonawca:

Data i czas nagazowania / rozruchu / ruchu probnego*:

- poczatek nagazowania / rozruchu / ruchu prébnego*

- koniec nagazowania / rozruchu / ruchu probnego*
Cisnienie:

- na poczatku nagazowania / rozruchu / uchu prébnego *
- na konicu nagazowania / rozruchu / uchu prébnego *
llos¢ zuzytego gazu:

- do odpowietrzenia

- do nagazowania do ci$nienia roboczego

Sktad Komisji:
1. Przewodniczacy

2. Z-ca Przewodniczacego

3. Sekretarz (Inspektor Nadzoru Inwestorskiego)

4. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Departamentu Eksploatacji)

5. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Departamentu Inwestycji)

6. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Inwestora w zakresie BHP)

7. Cztonek Komisji (Kierownik budowy)

8. Cztonek Komisji (Kierownik robdét

(godzina)

(data)

(godzina)

(data)

[bar/MPa*]
[bar/MPa*]

[m?]

[m?]

(imie i nazwisko)

(imie i nazwisko)

(imie i nazwisko)

(imie i nazwisko)

(imie i nazwisko)

(imie i nazwisko)

(imie i nazwisko)

9. Cztonek Komisji (Kierownik robdt

(imie i nazwisko)

(imie i nazwisko)
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10. Cztonek Komisji (Kierownik robét )

(imie i nazwisko)

11. Cztonek Komisji (Kierownik robét )

(imie i nazwisko)

12. Cztonek Komisji (Inni uczestnicy wg potrzeb)

(imie i nazwisko)

Nagazowania / rozruchu / ruchu prébnego* dokonano na podstawie polecenia wykonania pracy
gazoniebezpiecznej : Nr wydanego przez z dnia

zarejestrowanego w Dyspozycji Gazem DUON pod numerem

Z czynnosci nagazowania / rozruchu / ruchu prébnego* sporzgdzono nastepujgce dokumenty:

1.

Nagazowanie / rozruch  /ruch  prébny*  obiektu przeprowadzono z  wynikiem
pozytywnym/negatywnym*.

Uwagi:

Podpisy cztonkow komisji:

1. Przewodniczacy

2. Z-ca Przewodniczacego

3. Sekretarz (Inspektor Nadzoru Inwestorskiego)

. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Departamentu Eksploatacji)

. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Departamentu Inwestycji)

. Cztonek Komisji (Kierownik budowy)

4
5
6. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Inwestora w zakresie BHP)
7
8
9

. Cztonek Komisji (Kierownik robot )
. Cztonek Komisji (Kierownik robot )
10. Cztonek Komisji (Kierownik robot )
11. Cztonek Komisji (Kierownik robot )

12. Cztonek Komisji (Inni uczestnicy wg potrzeb)

* niepotrzebne skresli¢
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ZAtACZNIK 5
PROTOKOL NR Data
z przeprowadzenia odbioru kornicowego

Obiekt:

Inwestor: Wykonawca:

DUON Dystrybucja S.A.

Serdeczna 8, Wysogotowo,

62-090 Przezmierowo
Obiekt zostat wykonany w oparciu o projekt opracowany przez:
Pozwolenie na budowe nr (jezeli byto)
Gotowosc¢ do odbioru zgtoszona przez Wykonawce w dniu nr pisma:
Gotowos¢ do odbioru zgtoszona przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w dniu nr pisma:

Sktad Komisji:
1. Przewodniczacy

(imie i nazwisko)

2. Z-ca Przewodniczacego

(imie i nazwisko)

3. Sekretarz (Inspektor Nadzoru Inwestorskiego)

(imie i nazwisko)

4. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Departamentu Eksploatacji)

(imie i nazwisko)

5. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Departamentu Inwestycji)

(imie i nazwisko)

6. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Inwestora w zakresie BHP)

(imig i nazwisko)

7. Cztonek Komisji (Kierownik budowy)

(imie i nazwisko)

8. Cztonek Komisji (Kierownik robot )

(imie i nazwisko)
9. Cztonek Komisji (Kierownik robdt )

(imie i nazwisko)
10. Cztonek Komisji (Kierownik robot )

(imie i nazwisko)
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11. Cztonek Komisji (Kierownik robét )

(imie i nazwisko)

12. Cztonek Komisji (Inni uczestnicy wg potrzeb)

(imie i nazwisko)

Komisja dokonata przegladu obiektu i skompletowanej dokumentacji odbiorowe;j.

Uwagi :

Komisja stwierdza, ze obiekt bedacy przedmiotem odbioru odpowiada warunkom technicznym i
nadaje /nie nadaje* sie do eksploataciji.

Podpisy cztonkéw komisji:

. Przewodniczacy

. Z-ca Przewodniczacego

. Sekretarz (Inspektor Nadzoru Inwestorskiego)

. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Departamentu Eksploatacji)

. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Inwestora w zakresie BHP)

. Cztonek Komisji (Kierownik budowy)

1
2
3
4
5. Cztonek Komisji (Przedstawiciel Departamentu Inwestycji)
6
7
8
9

. Cztonek Komisji (Kierownik robot )
. Cztonek Komisji (Kierownik robot )
10. Cztonek Komisji (Kierownik robét )
11. Cztonek Komisji (Kierownik robét )

12. Cztonek Komisji (Inni uczestnicy wg potrzeb)

Zataczniki :
1. Protokdt odbioru technicznego

2. Protokét nagazowania / rozruchu / ruchu prébnego *

3. Inne

*niepotrzebne skresli¢
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ZAtACZNIK 6

PROTOKOL NR Data
z przekazania dokumentacji odbiorowej

Obiekt:

Inwestor: Przekazujacy:
DUON Dystrybucja S.A.
Serdeczna 8, Wysogotowo,

62-090 Przezmierowo

Dokumentacja dotyczy:

Dokumentacja zawiera: dokumenty wg zatgczonego spisu dokumentacji (potwierdzony podpisami
stron).

Dokumentacje przekazuje

( imie i nazwisko, funkcja techniczna) ( imie i nazwisko, pieczqtka)

Dokumentacje przyjat:

( imie i nazwisko, pieczqtka)

Uwaga: protokoét przekazania dokumentacji sporzagd
po jednym dla kazdej ze stron (przekazujagcy i pr
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